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11.7.1 Beschreibung der Boardfunktienen

RECEIVER-DRIVER 1 - 1/O 1

Alle Interface-Signale werden mit File Select verknupft. File Select wird
vom Controller empfangen.

RECEIVER-DRIVER 2 - |/O 2

Empfénger fur Zylinder-AdreBinformation vom Controller-Sender for Status-
leitungen zum Controller.

SECTOR-COUNTER - 1/O 3

Zthlt den oktuellen Stand des Sector-Counters, entsprechend dem ausge-
wihlten Kopf.

DATA-CLOCK-SEPARATOR - /O 5

Empfingt Lesedaten und Leseclock und trennt beide. Bei Empfang eines
Read-Gate-Signals werden die Lesedaten und der Leseclock zum Controller
freigegeben.

SPINDLE-DRIVE - MO 1

Uberprifung der Spindel-Motor-Geschwindigkeit. Turverriegelung.

OSZILLATCR - MO 2 .

Erzeugt Spindel-Drive-Motor=Signal, Transducer=Drive-Signal sowie das
Brush-Motor-Signal.

TEMPERATUR-COMPENSATOR - MO 4

Uberwacht die Innentemperatur der Magnetplatte (25° - 40° C).

SEQUENCE LOGIK - MO 5

Uberpruft Interlockschalter. Startet Disc-Rotation, Brush-Cycle und Drawer-
Lock. Startet Schreib-/Lesekspfe zum Track 0. Speed-Control. Kopfe laden,
Startet Spindel-Bremse, Kopfe entladen, aufheben Tirverriegelung bei Stop.

SENSOR g MO 6

Home=Sensor-Logik; Linear-Motor Strom=-Uberwachung; Spannungsiuberwachung
+ 5V, + 15V und + 24 V; verstirkt und stellt Index-Transducer-Signal zur
Verfugung.

MIXDORF COMPUTER AG
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e SERVO - MO 7

Erzeugt Servo-Drive-Signal und sendet es zum HS-Board. Uberpruft und

gibt aktuelle Kopf-Position an andere Boards weiter.
e ADDRESS LOGIK 2 - MO 8

Zylinder-Address-Logik; Decoder fur Servo-Control.
e ADDRESS LOGIK 1 - MO 9

Zylinder-Address-Logik.
11.8 Spannungskabel
| meem et |
| o - 24 V Spindle-Drive
: D o_l_____J l_____.

l
: C ot + 24 V Spindle-Drive
1 F o-l——————J L———————-
:L oﬁ: - 24 V Servo
: N o~ + 24 V Servo
'H oo - 24 V R/W
I
Ko o4— + 24 V R/W
1

: P oot GND
IR o'—————j b e BERS
1 F
1 I - -
7 e +5V
E=c=J

4.78
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11.9

e 100 - 115 VAC

ot X

e 220 - 240 VAC
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11.10 Verdrahtungsplan Controller — Disk Unit

50-pol.
Signalname Winchester Diablo-Bezeichnung
SUIN 1 L Select Unit 1
SU2N 2 R Select Unit 2
SU3N 3 \% Select Unit 3
SU4AN 4 Z Select Unit 4
DSN 5 AA Disk Select
HSN 6 a Head Select
TAON 7 N Track Address Bit 1
TAIN 8 s Track Address Bit 2
TA2N 9 J Track Address Bit 4
TA3N X Track Address Bit -8
TA4N f Track Address Bit 16
TA5N T Track Address Bit 32
TA6N b Track Address Bit 64
TA7N BB Track Address Bit 128
TA8BN m Track Address Bit 256
RESTN w Restore
STRON t Strobe
MASSE Ground
WGN e Write Gate
RGN E Read Gate
EGN K Erase Gate
WDRCN B ~ Write Data und Clock
BTBN U File Ready
RTSN F Ready to Seek, Read, Write
ADAN P | Address Acknowledge
LAIN y Logical Address Interlock
SIN u Seek Incomplete
INDN Y Index Mark
SEKN W Sektor Mark
WCN h Write Check
nicht belegt
RCN A Read Clock
nicht belegt
RDN C Read Data
ENTRN M Entriegelung nur bei 0628.01

4.78
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11.10.1 Zahlweise der beiden Stecker am Disk Kabel

e 50-pol. Cannon-Stecker (Blick auf Stecker von Lotseite)

e 50-pol. Winchester-Stecker (Blick auf Buchse von Lotseite)

oA

Kabe lausgang

—
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1.1 Justage der Magnetplatte mit Adapter
11.11.1  Track 0-Justage

Adapter EIN

DSZ und SB EIN

Adresse 100601

Information 000020 (Restore)

FS EIN

a) Gebe Programm fur Justage 10 Mio
Byte fur Zylinder 0-Justage ein
und starte Programm.

b) Verdndere Volts/Div-Einstellung
fur Kanal 2 so, daf das Signal 4
Kastchen hoch ist (uncal.).

c) Justiere die Erkennung Zylinder 0
mit der Schraube A, bis das unten
aufgefuhrte Signal erscheint.

ACHTUNG: Signal erscheint jeweils
nach 4 Zylindern wieder.
Eine Kopfjustage ist dann
nicht mehr méglich.

A
; e ey 4l
. | I J
MeRBpunkt Volts/Div. Time Triggerung
B k
CH1 | cH2 ert | Chz 11798 | iy Source | Siope [Extmitl
TP 14 |TP 13 2V [2V |Ch2 |2ms |Ch1 |neg. Kanal 2 kann
MO7 {MO7 unhalibriert sein.

2.79 111
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11.11.2 Index-Justage

Adapter EIN

DZ und SB EIN

Adresse 100603

Information 030012 (Head 3, Track 10)
oder 020012 (Head 2, Track 10)

START betdtigen

Adresse 100601

Information 000040 (Positionieren)

START betdtigen

a)

Offne das Frontpanel und l5se die Schrauben A des Index-Transducers.

b) Positioniere die Kopfe mit Hilfe des Programms auf Zylinder 10.
¢) Verschiebe den Transducer durch Drehen der Schraube B solange, bis der Burst
18,8 ps von der positiven Flanke des Indeximpulses entfernt ist.
d) Kontrolliere Einstellung mit Kopf 1 nach. Beide Kopfe dirfen nicht weiter als
6,25 ps auseinander liegen.
e) Ziehe die Befestigungsschraube A wieder an.
: : A=18,8 us Index=Transducer=Justage
:4__—;\__——, B< 6,2ps
! 1
' |
'HEAD 0 !
R ]
! 1
| 1
! | |
| ———‘ B | ————
I b ps i o 1) n
! LR R R I
'HEAD | g Fiviog
== | H
! |
: |
1
MeBpunkt Volts/Div. Time Triggeru B K
CH1 CH2 cht | oz 1% [ oiv. [sowce[Stoge IExumit) oo
TR 6 . {TP 1 ALT |5ps | Ch1|pos.
MO 6 |R/W
112 2,79
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11.11.3 Kopf-Justage

Adapter EIN

DZ und SB EIN

Adresse 100603

Information 030222 (Head 3, Track 146)

oder 020222 (Head 2, Track 146)

START betdtigen
Adresse 100601
Information 000040 (Positionieren)
START betdtigen

a)
b)

c)
d)

Lade CE-Pack, starte MP und lasse das CE-Pack ca. 60 Minuten warmlaufen.
Gebe das Programm fur die Kopfjustage ein.
Installiere das Kopf-Justagewerkzeug |t. Anweisung auf der folgenden Seite.

Lose die Befestigungsschraube A des unteren Kopfes und schiebe den Stift B durch
die Offnung der Kopfplatte C bis in die Offnung des unteren Kopfes.

Positioniere mit Hilfe des Programms auf den Zylinder 146.

Justiere mit der Randelschraube D solange, bis das dargestellte Oszillografenbild
"Richtige Justage" erscheint. Mit Hilfe der Réndelschraube D kann man den Kopf
in beide Richtungen verschieben. Ist das richtige Signal erreicht, ziehe die Be-
festigungsschraube A mit einem Drehmomentschlussel mit dem eingestellten Dreh-
moment von 95 inch/ounces an. Sollte sich hierbei die Justage veréindern, so
muf3 sie wiederholt werden.

Ziehe den Stift B mit seinem Exzenter in das Loch der oberen Kopfplatte. L&se
die Befestigungsschraube A des oberen Kopfes und verfahre weiter nach Punkt f).

Demontiere das Kopf-Justagewerkzeug.

Richtige Justage Dijustiert

4.78
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MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung
CH1 CH2 ST ey DR euiee Slope Bt e
TP6 |TP1 2mV |20 |Ch2 |Tms | Ch1|pos.
MO 6 |R/W mV
e Installation des Kopf-Justagewerkzeuges

@2 Kopf-Justierwerkzeug
s 2 2

Kopft

Befestigungsschrauben
fur Kopf-Justisrwerkzeug

Ansicht A

Kopf-Justierwerkzeug

Stift B

Befestigungs-
schrauben

Laocher fiir die
Befestigungsschrauben

114 279
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11.11.4 Dashpot-Justage

intragung). Verwertung,
igung ohne unsere vor-

=2 a) Lade beschriebenes Pack.

GB, UWG, LitUrhG, Patent-

Unterlage und ihrem Inhalt

b) SchlieBe Oszilloscope an und stelle es nach der untenstehenden Tabelle ein.

¢) Schalte MP auf RUN und beobachte Scope zum Ladezeitpunkt. Vom Beginn der
Zeitablenkung bis zum Signal mussen 70 ms vergehen.

gabe oder Verviel

orteilung, Gebra

d) Sollte die Zeit nicht stimmen, MP auf LOAD schalten und Justageschraube ver-
stellen. Schalter wieder auf RUN und Ladezeitpunkt wieder beobachten.

e) Justage solange wiederholen, bis die Zeit stimmt.

ACHTUNG: Laden der Kopfe darf nur einmal pro Minute durchgefihrt werden, da
sonst die Kopfladespule durchbrennen kann.

o Dashpot-
/ Justageschraube

Dashpot-Justageschraube Kopflade-Dashpot-Signal
MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung
CH1 CH2 ch1 | cnz |M°% [Div. |Source[Slope [Extmir] Bemerkungen-
|TP1-15|TP 1 2,0v| 20 | Ch2|10ms | Ch 1 |neg.
P7-12[R/W mV

2.79 EES
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1112 Justagen 0630 (HAWK)
11.12.1 Velocity-OFFSET

a) Lade DILOS-Testprogramm oder gebe entsprechende Programme per
Adapter ein.

b) Positioniere zwischen den Zylindern (alternate Seeks)

200 - 202 (000310g - 000312g)
&= 3 (000000g = 000002g)
400 - 402 (0006208 - 000622g)

c) Die Amplitude des zu messenden Signals muB mit dem Poti R 74 (Preamp)
so abgeglichen werden, daf die Toleranz + 100 mV vom logischen GND
nicht Gberschritten wird.

d) Der Abgleich ist mit allen drei angegebenen Seeks durchzufihren.

Scope-AnschluB und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. i Time Triggeru Bameriigan
CcH1 CH2 CH1 | CH2 °% | Div. _|Source | Slope |Ext.mit
P1-B9| TP3 2V| 0,1V
1/O- |Servo CHOP| 0,1| CH1 [NEG [NORM
Stecker|Preamp DE:-BC ms

CH1
(ON CYLINDER) |

Spur 200 - 202
Spur. - 0= 2
Spur 400 - 402

+ 100 mV

Log. Mitte

- 100 mV

2.79 116.1
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.2 . Velocity-Gain

a) Positioniere zwischen den Zylindern

293 - 405 (000445g - 000625g)

b) Gleiche mit R73 die Positionierungszeit auf

35 + ms fur Vorwdrts und Ruckwidrts Seek ab.

Synchronisiere das Oscilloscope entsprechend!

c) Bevor ON CYLINDER negativ wird, muB die letzte komplette Sinus-

schwingung 5 + 0,5 Vss betragen.

Scope AnschluB8 und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung

CH1 CH2 it | cie i | . [SonretSiopy it T Dmoagen.
P1-B9| TP3 2V | 1V |CHOP|5ms |CH1 | NEGINORM
1/O- |Servo BC.3.DC
SteckerfPreamp

P — oG R S S

ON CYLINDER [ -
A FRTY! [TITICT (TOTVOOY SO = Ll
B %
L
e Achtung keine
Uberschwingungen

Abb, 2 Vorwdrts-Seek

35 21ms

ON CYLINDER
CH1 | |

Abb. 3 Ruckwdrts-Seek

Achtung keine Uberschwingungen

116.2
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11.12.3 FEOT

a) Servo=Board auf Extender-Karte stecken und TP20, TP21 und TP30
mit GND (A31/B31) verbinden.
b) A1P2 entfernen.

c) Nach Beendigung des Burstenzyklus Kopfschlitten bis zum Vorwdértsstop
fahren und A1P2 wieder anschlieBen.

Weitergabe sowie Ve

d) Restore-Befehl ausgeben (Reset).
e) Positioniere zwischen den Zylindern (alternate Seeks).

408 - 410 (000630g - 000632g)
f)  Mit "VERT. UNCAL." am Scope Signal CH2 entsprechend Abb. 4
einstellen (5 cm/ss).

g) Kreuzungspunkte der beiden Signale in die Mitte des Scopes stellen.
Zentrierung der Level X und Y nach Abb. 4 beachten.

h) Horiz.=-Ablenkungsfaktor auf "X 10" stellen. Die beiden Signale sollen
mit Abb. 5 identisch sein.

i) Eventuell EOT-Sensor justieren, bis die Signale innerhalb der Toleranzen

in Abb. 5 sind (A oder B).

Scope AnschluB und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. i ] Time Triggerung
CH1 | cH2 ol o e T founs [hom [ Domerkunyen
FP19 [ TP3 tV |05V CHOP {5ms |CH:-1 NEG |NORM |Signal CH 2 mit UNCAL
Servo- | Servo- DC DC so justieren, bis 5 cm ss
Board | Preamp UNCAL =
=
n N | AN
1 |
\ / 1 1
Level Y s . il
O-Level 0-Level ; +1CM
Kan?laz T ‘ ; ,/ Ku:gﬁ.ra"—’*w'/mw e o0 | 1:*.\ : B 4
; : i \| -1'Cm
; e =
| Lefelx \ / \ 1§ N\
R B \\Jl i
0-Level Y Olent Al= TOLERANZEN

5 =1
Kot 1 Kanal, A" o by A
|——Kunal B Nulldurchgang

Abb. 4 FEOT-Signal Abb; 5 FEOT-Signal (x 10)
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11.12.4 Kopfjustage

a) CE=Pack installieren, Hauptschalter "AUS", ATP2 ziehen, Relay K1
herausziehen, Hauptschalter "EIN", Load-Taste driicken, nach Beendigung
des Burstenzyklus den Kopfschlitten bis zum Vorwdrtsstop fahren und ATP2

umgekehrt aufstecken.

b) Restore-Befehl ausgeben (RESET)

¢) Temperaturstabilisierung (30 MINUTEN) abwarten.

d) Seek auf Zylinder 146 (000222g) durchfishren und oberen/unteren Kopf N
auswiihlen.

e) Justiere die K&pfe wie in der Abbildung é gezeigt. Kopfe mit 3,6 + 0,5
inch/Ibs anziehen.

Scope AnschluB und Einstellung:

MeRpunkt Volts/Div. Time Triggerung
Mode = Bemerkungen
CH1 CH2 CH1 | CH2 Div. | Source | Slope |Ext.mit
TP F2 0,1V {01V 2ms |EXT. Trigger:
1/0- 1/0- AC AC ADD NEG [NORM [P 1-B 10 (Sektor N)
Board | Board INVER‘IJ . UNCAL|P1-B10 1/0-Board

Abgleichmarke

/‘“ auf Spur 146

- Kreuzungspunkt

-
s
=
=
£
2
-3
£

Abb. 6 CE-Signal
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11.12.5 INDEX-to-Burst

a) CE=Pack installieren, Load-Taste dricken, Temperaturstabilisierung
abwarten (30 MINUTEN).
b) Seek auf Zylinder 10 (000012g) durchfthren und oberen Kopf auswihlen.

c) Mit dem Poti R29 (Sektor-Board) den in der Abb. 7 angegebenen Wert
einstellen.

d) Unteren Kopf auswihlen und einen Toleranz-Mittel-Wert zwischen den
oberen/unteren Kopfen einstellen (R29).

. -
Scope AnschluB und Einstellung
MeRpunkt Volts/Div. - Time Triggerung
od!

CH1 | cH2 cH1 | cH2 |"'°®* [Div. [Source [Slope [Extomit| Bemerkungen-
P1-B10| TP1 2V 02V | ADD [5us CH1 NEG |NORM |Scope muR calibriert
1/0- 1/0- DC AC und nicht mehr INVERT
Stecker | Board sein.

LYY ——
—wt Sus k.i
I i ! T T
i i | 1 |
f *_ I :
25 5 !
| f I i |
a2 s R P A i e <i_,.,v D T 2 s
SRS Rt ,,‘L,%__t__-?, s e
i | 4
Kanal 2 | '
Burst- | | | ‘ l
Signal H J
Index | L i : ‘
Impuls— | " e, ROICRNE e } . A
; : - ‘} : :
| + i
| i ]
e ; .
: I T i !
SO .
' T ! : f :
: f ‘
= > § - J{ =
Abb. 7 Index-/Burst-Signal
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11.12.6  Oberprifung des STATIC ELIMINATORS

Hauptschalter "AUS", Laufwerk aus Laufwerkschrank herausziehen,
Bodenabdeckung entfernen.

Ohm-Meter zwischen blanken Retainer Screw und Masse anschlieBen
(siehe Abb. 8)

Spindel von Hand drehen: der Widerstand darf auf keinen Fall 5 Ohm
Uberschreiten!

Gegebenenfalls Static Eliminator und Retainer Screw reinigen.

Wenn der Widerstand trotzdem gréBer als 5 Ohm ist Static Eliminator
und/oder Retainer Screw austauschen (siehe Abb. 8 und 9).

Retainer Screw

Static Eliminator
“(Masse)

ﬁ RETAINER SCREW

Abb. 8 Spindelansicht Abb. 9 Spindel

von unten

116.6
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12 ALM (Asynchron-Leitungs-Modul)
121 Codierschalter fiir ALM — PSP/EA

OFF

Fur E/A-Adresse 14X(8), Schalter 6, 5 und 1 in ON-Stellung.

Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter
Schalter

GADN
leer
A3N
A4N
A5N
A6N
A7N
leer

ONOO B WN —

Ls]

14[13] 2 nfw]e] 8] 7|76:[ 5] 4] 3] 2[ 1] o]

Schalter [8]7[ 6] 5] 4] 3] 2]
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117




e
NIXDORF
R

COMPUTER

8870/]/3 N Kundendienst

12.2

Einsatzgehiet

Diese E/A-Karte dient dazu, parallel anfallende Ausgabedaten einer DVA zur
Datentbertragung in serielle Daten umzuwandeln und umgekehrt, seriell anfallende
Daten in parallele Eingangsdaten umzuwandeln.

Die E/A-Karte ist in Systemen mit PSP-Schnitistelle einsetzbar und ermdglicht
den AnschluB von Arbeitspldtzen tber V 24 oder 2000 m Inhouse-Leitung.

12.2.1  Technische Daten

Stromverbrauch

| mit 4 x V24 | mit 4 x Inhouse
+ 5V 1,5 A 55 A
+ 24 V 100 mA 220 mA
-12V 130 mA 230 mA

Spannungstoleranzen
HEV T 200%
+24V +20%
-12V +20%

118
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12.3 E/A-Belegung
Bit 7 6 5 4 3 2 1 0
Interrupt=-Nummer o¥ide
i e O |AGN7 [AGN6 AGN5 |AGN4 |"
! Int.0
EG X.0 Interrupt=Nummer
| |
J [
EG X.1% Empfangsdaten
EG X.2 | INT PFS Lo
Empf.- [Schiebe-| Sende- ot
EG X.3 %|puffer |kette | puffer F’“}f" = M3 M2 M1
voll leer lee gre
EG X4 Int. Kanal
C3E | €50
AG X.0 Freig. 1 Int. Freigabe
Sperre 0
AG X.1 Sendedaten
Empf. -
INT Kanal Merke
Puffer ang r >
AG X.2% INTSP TEST Ko“f Reset Reset e
ese
Kanal
AG X.3% S2 ; Sl cs cs0

% EG X.1, EG X.3, AG X.1, AG X.2 (Bit 4 + 5) sind durch Vorbefeh| beeinfluf3t.
Vorbefehl AG X.3

CS1] CSO| Kanal
0 0 1

0 1 2

1 0 3

1 1 4

Bei Zeichenausgabe mit Adapter mul im Vorbefehl
S2 ausgegeben werden (bei IHSS-Schnittstelle).

4.78
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12.3.1 Beschreibung der E/A-Belegung

Eingabezeile EG 0
Bit 2 bis 5 = Interruptadresse

Die Interruptadresse ist abhtingig von der auf dem Codierschalter eingestellten
Gerdteadresse .

Bit 1 =0 = Empfangsinterrupt
Bit 1 =1 = Sendeinterrupt
Eingabezeile EG X.U

Interruptnummer von der ALM abfragen.

Eingabezeile EG X.1

Uber EG X.1 kénnen die Empfangsdaten abgefragt werden. Der Kanal muf3
vorher durch einen Vorbefeh! (AG X.3) eingestellt werden.

Eingabezeile EG X.2

Uber EG X.2 ksnnen folgende Statusmeldungen abgefragt werden:

Bit 0 = Merker I8schen
Bit 1 Parity-Fehler Schnittstelle
Bit 7 = Interrupt (wenn ein Interruptwunsch, dann ist dieses Bit = 1)

1l

Eingabezeile EG X.3
In EG X.3 steht:
Bit 0 bis 2: Meldeleitung M1, M2 und M3.

Bit 4: Empfangsfehler fir den Kanal, der durch den Vorbefehl AG X.3
selektiert ist. Empfangsfehler ist die Summe von Parity-Fehler,
Overrun-Fehler und Framing-Fehler.

Bit 5: Sendepuffer leer "0" = besetzt, "1" = leer)
Bit 6: Sendeschiebekette leer ("0" = besetzt, "1" = leer)
Bit 7: Empfangspuffer voll ("0" = leer, "1" = voll)

Eingabezeile EG X.4

In EG X.4 steht, welcher Interruptkanal einen Interrupt angemeldet hat, ent-
sprechend der Prioritdt.

Reihenfolge der Prioritdt: Empfangskanal 1, 2, 3, 4
Sendekanal 1,234

Die Belegung entspricht dem AG X.3.

120
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Ausgabezeile AG X.0
Mit AG X.0 kann ein Interruptkanal freigegeben oder gesperrt werden.

j und ihrem. Inhait
G, LitUrh@, Patent-
gung). Verwertung,
ne’ unsers vor-

°

SEES
§§§§ Bit0, 1 = Kanal
55t Bit2 =0 = Empfang
S2E: =1 = Senden
é":"zé Bit3 - =0 = sperren
fgtg-‘% =1 = freigeben
=S eE =S
Bit 2 | Bit 1 | Bit 0| Int. Kanal
- 0 0 0 Empf . -Kanal 1
0 0 1 Empf . -Kanal 2
0 1 0 Empf. -Kanal 3
0 1 1 Empf. -Kanal 4
1 0 0 Sende-Kanal 1
1 0 1 Sende-Kanal 2
1 1 0 Sende-Kanal 3
= 1 1 Sende-Kanal 4

Nach dem Einschalten sind alle Interrupt-Kandle gesperrt.

e Ausgabezeile AG X.1

Mit AG X.1 werden die Sendedaten ausgegeben. Der Kanal muB durch einen
Vorbefehl (AG X.3) eingestellt werden.

e Ausgabezeile AG X.2
Bit 0:  Loschbefehl
Bit 1:  Merker Reset
Bit 4: Kanal Reset Der Kanal muB durch einen Vorbefehl
Bit 5:  Empfangspuffer voll, Resef} e
Bit 6:  Int. Test

Dieses Bit ist nur fur Prifmaschine. Durch Ausgabe dieses Bits auf "1"
kann anschliefend tber EG 0 die Interruptnummer abgefragt werden.

Bit 7: Interrupt-Sperre

Bei der Ausgabe dieses Bits auf "1" sind alle Interrupt-Kandle gesperrt.
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e Ausgabezeile AG X.3

Bit O,

Bit 2
Bit 3

Bit 1 = Kanalauswahl
CS 1| CS 0| Kanal
0 0 1
0 1 2
1 0 3
1 1 4
= S1 (Ubertragungsleitung anschalten)
= S2 (Sendeteil einschalten)

124 Ferneinschaltung

Uber die ALM ist es moglich, das System ferneinzuschalten. Dieses ist grundsatzlich
nur Uber Kanal 1 mdglich. Dazu ist es erforderlich, daB der Schalter auf der Stirn-
seite des Netzteiles in der Schalterstellung "Normal" (Mittelstellung) steht.

V 24 - Schnittstelle: Ferneinschaltung wird durch M3 (ankommender Ruf)
realisiert.

Inhouse-Schnittstelle: Ferneinschaltung wird durch eine Frequenz von 2400 Hz
aktiviert.

Diese Frequenz wird erreicht bei:

4800 Bd, Bitmuster 1010 (min. 10 Zeich. empf.)
9600 Bd, Bitmuster 11001100 (min. 20 Zeich. empf.)
19200 Bd, Bitmuster 11110000 (min. 40 Zeich. empf.)

Bei anderen Geschwindigkeiten ist Uber die Inhouse-
Schnittstelle keine Ferneinschaltung moglich.

12.5 Betriebsarten

e Gleichlaufverfahren

Die seriellen Sendedaten sind automatisch mit einem Startbit und wahlweise
mit 1 oder 2 Stopbits versehen {Asynchron-Betrieb).

Das Startbit hat den Signalzustand "0" und wird zeitlich zuerst gesendet.
Das Stopbit "1" wird zeitlich als letztes gesendet und empfangen.

Die Empfangsdaten konnen mit 45 % isochroner Verzerrung noch fehlerfrei
ausgewertet werden.
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12.5.1  Einstellung der Betriebsarten

Pl SBS WLS2  WLST  PS

0--n L o= o--- o

el 5T ) =i o
Kanal | B9 B10 B11 B12 B13
Kanal Il B9 B10 B11 B12 B13
Kanal 11l B9 B10 B11 B12 B13
Kanal IV B9 B10 B11 B12 B13

e Pl (Parity Inhibit)

Bricke ein = mit Parity=-Generierung und Prifung
Bricke aus = keine Parity-Generierung und Prifung

e SBS (Stop Bit Select)

Bricke ein = 1 Stop Bit
Bricke aus = 2 Stop Bit

e WLST und WLS2 (Word Length Select)
WLS1 WLS 2

Bricke ein = Bricke ein
Bricke aus Bricke ein
Brucke ein  Briicke aus
Bricke aus Briicke aus

5 Bit Zeichenldnge
6 Bit Zeichenldnge
7 Bit Zeichenltnge
8 Bit Zeichenldnge

I nnu

e PS (Parity Select)

Bricke ein = Parity-Generierung und Prifung auf ODD
Briicke aus = Parity-Generierung und Prifung auf EVEN

12.6 Einstellen der Geschwindigkeit

Kanal | Kanal [I Kanal 11 Kanal IV Urﬁschalfung

Geschw. (B/s)| S E S E S E S E schnell/langs |

1200 IB5 [IB1 11B5 [ BT [IIBS}IIBT JIVB5|IVBT |BU EIN

2400 IB6 |IB2 11B6 [1IB2 |HIB6]IIIB2 |IVB6|IVB2 |BU EIN

4800 IB7 |I1B3 [1B7 [ 1IB3 [HIBZ]|11IB3 [tVB7|IVB3 [BU EIN

9600 IB8 |IB4 11B8 | 11B4 |I1IB8|I1IB4 |IVB8|IVB4 |BU EIN

19200 IB8 |1B4 11B8 | 1IB4 [I1IB8|IIIB4 [IVB8|IVB4 |BU AUS
4.78 123
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12.7

Lageplan der Briicken

—NM 00N — N ONON® —~— N 0N ©
[ Q- - - - o - - o =" MO mma;maea oM mmeenoaao
0 0 0000 D10 O 0 00 0 0 oD 06 00,0000
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Codierschalter

o---0 B 1
o---0 B 2

o---0 B11
o---0 B12

o---0 BI3

Kanal 1V
o---o B10

o---o BU

UART
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12.8 Blockschaltbild
Kanal1 1 Kanal 2 Kanal 3 Kanal 4
’;—i’h":f{‘gj V24 IHSS V24 IHSS V24 IHSS V24 IHSS
Baud-
Generator UART 1 UART 2 UART 3 UART 4
—I—

|

Einstellfeld %

Interrupt PSP -Schnittstelle

i

12.9 Kanalbestiickung

Die E/A-Karte kann wahlweise mit V 24 oder Inhouse betrieben werden. Hierfur
muB auf der E/A=-Karte der entsprechende Kanal mit V 24 SS - Steckkarte oder

Inhouse DCE | - Steckkarte bestickt werden.

e Lageplan der Steckplatinen (Bestickungsse

Steckplatine
fir Kanal I

Steckplatine
fur Kanal I1

Steckplatine
fir Kanal 111

Steckplatine
flir Kanal IV

-

ite)

Codierschalter

4.78
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12.10 V 24-Schnittstelle

S2N +E____>—52 P et 30__j'=52
SIN .';E__——

DIN T
16
TIN +»————— e s
MIN .',.12__< w [ e ! 26 oo 11
M2N a4 e '
1 ot 25 oo M2
. 1
M3N e " i i +
1. e 24_IM3
' 3 + Bc10 =
M5N T‘—_—< M5 |  Bclt 23 +M5

--- 4Bci2

| s4. Bc13 ‘ u

: e S4

ooy L34 -12v 52
D2N T Zam 0

T2N +—4————< 284_}—.]'2

Fur DirektanschluB folgende Bricken einlegen:

BC2, Bc3, Bc7, Bc? und Bcll.

“UXDORF COMPUTER AG
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12.10.1 Verdrahtung der SteuergriBen

Steuergrdfien Brucken
S2 - M2 Bc 6
M1 auf + Potential Bc 3
M2 auf + Potential Bc 5
M5 auf + Potential Bc 10
S2 -auf + Potential Bc 1
M3 auf - Potential Bc 8
M1 auf DUE Bc 4
M2 auf DUE Bc 7
M5 auf DUE Bc 11
M3 auf DUE Be @
S2 auf DUE Bc 2
S4 auf + Potential Bc 12
S4 auf - Potential Be K

12.11 Inhouse-Schnittstelle

B e = P UL Hlegad
SN '3 .= GRS & S

D2N -LL—— ,,7,___,,,413,]_ Eaf
S5 3@ 18
et i

FTZ A53-8 Nr. 139/041 K 81
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1212 Verdrahtungsplan ALM — ALM-Verteiler
1/O=Stecker ALM-Verteiler
Stecker | Stecker | 25-pol. | Inhouse
Signal-Name Al A2 Cannon | 180° Tuchel | Kanal
Sendeleitung a? 15 1
Sendeleitung b2 15 2
Leitungsanschl. S1 16 20
Sendet. einsch. S2 16 =
Betriebsbereit M1 17
Sendebereit M2 17
Ank. Ruf M3 18 22 2
Empf. Pegel M5 18 8
Sendedaten D1 19 2
Empf. Daten D2 19 3
Empf. Leitg. al 20 4
Empf. Leitg. bl 20 >
Sendeleitung a2 22 1
Sendeleitung b2 22 2
Leitungsanschl. S1 23 20
Sendet. einsch. S2 23
Betriebsbereit M1 24
Sendebereit M2 24
Ank. Ruf M3 25 22 s
Empf. Pegel M5 25 8j|
Sendedaten D1 26
Empf. Daten D2 26
Empf. Leitg. al 27 4
Empf. Leitg. bl 27 5 /
Betriebserde 29 29 7 3 1,2,3,4
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. 1/O=Stecker ALM-=Verteiler
Stecker | Stecker | 25-pol. | Inhouse

Signal-Name Al A2 Cannon | 180° Tuchel | Kanal
Sendeleitung a2 1 1
Sendeleitung b2 1 2
Leitungsanschl. S1 Z 20
Sendet. einsch. S2 2
Betriebsbereit M1 3
Sendebereit M2 3 4
Ank. Ruf M3 4 22
Empf. Pegel M5 4 8
Sendedaten D1 5 2
Empf. Daten D2 5 3
Empf. Leitg. al 6 4
Empf. Leitg. bl 6
Sendeleitung a2 8 1
Sendeleitung b2 2
Leitungsanschl. S'1 4 20
Sendet. einsch. S$2 9
Befriebsbereit M1 10
Sendebereit M2 10
Ank. Ruf M3 11 22 3
Empf. Pegel M5 11 8
Sendedaten D1 12 2
Empf. Daten D2 12 3
Empf. Leitg. al I3 4
Empf. Leitg. bl 13 5

von Verdrahtungsseite
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1213 AnschluBmoglichkeiten

An den |/O=Stecker kann ein Verteilerkasten (7122.01) angeschlossen werden, von
dem aus 4 Inhouse= oder 4 V 24-Leitungen angeschlossen werden kannen.

1/0-Stecker ALM=Verteiler 7122.01

8 e

Um ) ( Kl )
(xv ) { ¥u

E/A-Karte

Fiur Modem=-Anschlisse kann das Kabel 0412 verwendet werden.
Fur Inhouse=Anschlisse kann das Kabel 7129.00 oder 7128.xx verwendet werden.

12.13.1 ALM-Verteiler
V24 Kabel Modem | ADo8M DAP

Inhouse

P 7L &

o | 0427 — e
° 7129.00 o ¢7129.004—o
7128.04 —e

1]

4.78
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intragung). Verwertung,
igung ohne unsere vor-

abe oder Vervielfalti

behalten wir uns vor (BGB, U\&G, LitUrhG, Patent-

Alle Rechte aus dieser Unterlage und ihram Inhalt

erteilung, Gabrauchamul

14

previous. authorization will

make liable to pay damages.

this documant
ight and compe-
1g of patents,

production without our

12.13.2 AbschluBwiderstinde-Inhouse im ALM-Verteiler

VALVO 5-pol.
(INHOUSE)

t

Y ¥
bofm b= = 4=

i
#

i

i
S.-Ltg. b2 | )
S-Ltg.a2 ! 2)
1
Kanal 1 |
E-ltg.al | >
E-Ltg.b1 |  5)
{ B e AN
ek et
S-Ltg.b2 | 1)
S-ttg.a2 | 2
Kanal 2 ; 3)—4
E.-Ltg. al 4)
E-ktgobt | 5)
B anhge
i
S.-Ltg b2 1) T
S.-Ltg. a2 2) i
I
Kanal 3 D4,
E.-Ltg. a1 =
1
E-Ltg. b1 5) .
O szl
=
S.-Ltg. b2 : 1)
S.-Ltg.a2 o TR S =
1 ¥
Kanal 4 e -~ S
! |
E-ltg.al ! 4) !
E-Ltg.b1 , 5) :
| ERSEICE
=

Bei 4-Draht Schalter S1 und E 1 einlegen, bei 2-Draht Schalter S1 oder E 1

einlegen (je nach benutzter Leitung).

Die Gegenstelle muB3 bei festinstallierter Leitung ebenfalls mit AbschluBwiderstén-

den versehen sein.

4.78
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12.14 Zeichenausgabe mit Adapter

a) Kanal selektieren, S2 ausgeben

b) Zeichen Ubergeben

Zu a)

Je nach Kanal Bit 0 oder 1 oder beide einstellen

Bit 3 fur S2 setzen (Information)

1/O=-Schalter EIN und GAD und Zeile einstellen

Schalter FS EIN und AUS N

Zu b)

Zeichen einstellen (Information)
|/O=Schalter EIN und GAD und Zeile einstellen
Schalter DS, SB und FS EIN

Zeichen wird am DAP dargestellt.

Bei V 24-Schnittstelle kann auf die Ausgabe S2 verzichtet werden.

make liable to pay damages.

registr
product
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13 DAP (Display-Arbeits-Platz)

13.1 Vorderansicht

Bildschirmneigung

13.11 Riickansicht

V24

Tei
Helligkeit

Gesam

oF o
5 € o
- 2 £
5 § | 5
b 3 = el
= o = =
afl| % |5
e
c 2 =
= =2
c £ H \
O o
3 =

Display-Controller

e

Kaltgerdte- Steckdose

4.78

133




(TS
NIXDORF
T

COMPUTER
8870/]/3 N Kundendienst

13.1.2  Zusatzplatinen auf dem Rechner bzw. CRT-Controller

CRT-CONTROLLER
SAS/PROM
V24 Bildwiederhol - o
ol eichen-
BTN IHSS s 8 Generator
[ Stecker A | [ Stecker B | [ Stecker A | [ Stecker B |

13.1.3  Netzteil

e Belegung 6-pol. Kissling-Klemmleiste

frieiades]s

oo
4
3 =
2 Leitungen zum Trafo
1
0
Netzspannung | Mp | Phase |  Bricke
100 V 1 5 1-4,3-56
110 V 1 2 1-4,3-6
115 V 1 6 1-4,3-6
220 V 1 5 3 -4
1 6 3-4

240 V

e Steckerbelegung 8-pol. Souriau=Stecker

2 4 6o 8

NE
24V 24V N ov

1 3 50 7

IXDORF COMPUTER AG

§
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e Steckerbelegung 25-pol

1
2P0V
3

+
O
<
L
+

ST
IN]
<<
o
=
+

13.2

Allgemeines

. SEL-Leiste

= } + 24 V (geregelt)

Zeilensynchron (15625 Hz)

Der DAP wird an die ALM uUber V24- oder Inhouse-Schnittstelle angeschlossen.

Die Inhouse-Schnittstelle laRt eine Entfernung von 2000 m bei max. 9600 b/s
zu. Uber die V24-Schnittstelle kann der DAP direkt oder tber Modem ange-
schlossen werden.

Fur Peripherie stehen 4 Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstellen (SAS) zur Verfugung.

Der DAP besitzt eine eigene Ablaufsteverung, die durch PROM’s realisiert

ist.

Der Bildschirm teilt sich in 25 Zeilen & 80 Zeichen auf, das entspricht 2000
Zeichen.

4.78
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13.3 Moduliibersicht

Inhouse -Schnittstelle
{ @ 8 LED-Anzeigen
X

NT 3 4 Mini-Kompakt-Rechner jomin<EABuSH CRT- Display -
(MKR) Controller Elektr.

Bildschirm
2000 Z

’L /J‘ /L ’L SAS = Serielle- Arbeitsplatz- Schnittstelle

Flach-
tastatur

13.4 Aufbau des Mini-Kompakt-Rechners (MKR)

Der Mini-Kompakt-Rechner (MKR) besteht aus 3 Elektronikkarten:

-  FEine Elektronikkarte ist im 1/2 Nixdorf-Standardformat fur die CPU, die
Mini-EA-Bus, SAS-Steuerung, die Datenibertragungssteuerung und die
Speicher=Schnittstelle.

- Eine Zusatz-Steckkarte fur den Programm- und Datenspeicher.

- Eine Zusatz=Steckkarte fur die physikalische Anpassung der V24-Schnitt-
stelle oder der Inhouse-Schnittstelle an die Dateniibertragungssteuerung.

Mini-Kompakt-Rechner-Karte
1/2 Nixdorf- Standard-Format

SAS/PROM

V24

21-pol. Berg-Stecker
IHSS 2 3

1 AA ] | BB )|

V24 -bzw. IHSS 1 e :
= 33-pol. SEL-Stecker

4L x SAS

Mini-EA-Bus

;

136 4.78
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135 SAS (Serielle-Arbeitsplatz-Schnittstelle)

Der DAP weist 4 Serielle-Arbeitsplatz=Schnittstellen auf. An diese kann Peri-
pherie, die ebenfalls eine SAS hat, angeschlossen werden.

Die Zeichen und Adressen werden grundsdtzlich 11 Bit seriell Ubertragen. Die
Ubertragung erfolgt asynchron in einem festen Zeitraster von 300 ns pro Bit.

Zur Adressierung und Dateniibermittiung sind folgende 3 Zyklen notwendig:
ADDRESS, BEFEHL und DATEN.

Die SAS ist nur fur Halbduplex ausgelegt. Die Entfernung zwischen zwei SAS
darf max. 30 m betragen.

13.6 DU -E/A

Mit der DU-E/A kénnen Daten seriell Ubertragen werden.
Folgende Ubertragungsarten sind maglich:

Asynchron, Synchron und HDLC.
Als Hardwareanschliusse stehen zur Verfigung:

Modem (V24), Direkt (V24) und Inhouse bis zu 2000 m.

e  Struktur

Hauptbestandteil der DU-E/A ist ein USART (Universal Synchronous Asyn-
chonous Receiver Transmitter).

13.6.1  Blockschalthild

V24 - oder

8080 USART IHSS - I »
Bus Schnittstelle

Baud-

Generator

‘@ Leistungsdaten

Gleichlaufverfahren:  Synchron, Asynchron
Ubertragungsarten: Halb-/Vollduplex
Zeichenformat: 5 - 8 Bit

XDORF COMPUTER AG

fﬁ
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13.7 Zeichengenerator
Paritygenerierung und -prifung auf ODD oder EVEN.
Geschwindigkeiten:  Folgende Geschwindigkeiten sind méglich:
1200 Baud
2400 Baud
4800 Baud
9600 Baud
19200 Baud
Taktung: Asynchron = Intern-Takt
Synchron = Intern- und Extern-Takt
13.8 Verdrahtung der Geschwindigkeit, Takt, V 24 oder IHSS
Geschwin- Schnitt-
digkeit Briicke | Taktung Brucke|stelle  |Bruicke [Prozedur Brucke
1200 Bd |B 12 }Asynchron : V24 B 13 |HDLC B 1
2400 Bd [B 11 [|lIntern Send.|B 2 IHSS B 14 [(nicht)
4800 Bd |[B 10 Empf.|B 5
9600 Bd |B 9
19200 |B8 |Synchron SYNCHRON | B 1P
Extern Send.|B 4 (nicht)
Empf. B 7
Synchron
| Intern Send.|B 3
IHSS Empf. |B 6

e Zthlweise der Bricken auf dem MKR

E B ]
20 T 20 \1

fir Geschwindigkeit,
Takt und Schnittstelle

von Bestiickungs-
seite gesehen

4.78
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13.9 Teststecker fiir DAP

Mit den unten dargestellten Teststeckern kann der Display-Arbeits-Platz unab-
héngig von der ZKE getestet werden.

Dabei ist das Signalkabel zu entfernen und der Teststecker anzubringen.

Teststecker V24 (bei Bricken fur Direktanschluf)
13 1
P N 2 15 &% =
o e SO G ° B
25 T T I 14

Teststecker IHSS

180°
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13.10 Justagen

Focus

Prife Ablenkspule auf Rshrenhals.
Mit dem Poti R39 kann die Schérfe eingestellt werden.

Linearitdt horizontal

Kern des Linearitatsreglers L 23 so lange verstellen, bis die Abstdnde des

vertikalen Rasters Uber die gesamte Zeile gleich sind.

Bildhohe
Mit dem Poti R 11 wird die Bildhshe eingestellt.

Linearitdt vertikal

Mit dem Poti R13 so lange variieren, bis die Abstinde
Rasters Uber die gesamte Bildhshe gleich sind.

Lage der Abgleichpunkte auf der Monitor-Steuerung

des horizontalen

[33-pol. SEL-Stecker

l

228
Hor.-Lin.
Monitorsteuerung

R13
Vert.-Lin.

Bestickungsseite

R11
Bildhshe

R39
Schérfe

e

4.78
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13.11 LED-Anzeigen

Die vier LED”s, die vom Steuerprogramm geschaltet werden ksnnen, haben
wthrend der Initialisierungsphase eine andere Aussage, als wihrend des Betriebs.

Nach dem Einschalten werden alle 4 LED’s angeschaltet. Nach jedem positiv
durchlaufenen Test, wird das jeweilige LED abgeschaltet.

L4 38 k72 1L

o ® ® & In der ersten Initialisierungsphase wird ein PROM-=Test
durchlaufen. Nach erfolgreichem Abschlu8 wird die
Lampe L4 gel&scht.

o o -] -] In der zweiten Initialisierungsphase wird ein RAM-Test
durchlaufen. Nach erfolgreichem AbschluB8 wird die Lampe
L 3 gelsscht.

o o o R In der dritten Initialisierungsphase wird die Tastatur
normiert. Wird kein Fehler an der SAS oder Tastatur
festgestellt, erlischt die Lampe L2.

o o o o Als letzte Inifialisierungsphase wird die DU-E/A normiert
und auf M1 abgefragt. Wird M1 erkannt, so wird die
Lampe L 1 gelsscht.

Sind alle 4 Phasen fehlerfrei durchlaufen worden, schaltet das Steuerprogramm
alle 4 LED”s ab. Von diesem Zeitpunkt an erhalten die LED s ihre fur den
Betrieb giiltige Bedeutung.

B8 Pk
o o o o

L Rechner-LED: Blinkt im Sekunden Rythmus. Durch das
Blinken wird angezeigt, daB der Rechner,
Arbeitsspeicher, Teile des Steuerprogramms
und der Uhr=Interrupt in Ordnung sind.

DUE-LED: Wird vom Steuerprogramm DAP 8870/1 N
gesteuert. LED ist immer gelsscht.

Wechselt die Anzeige nicht, blinkt jedoch
die LED, so wird die Eingabe vom Stever-
programm nicht erkannt.

= Display-LED: Wechselt nach jeder Zeichenausgabe auf
das Display ihren Zustand.

‘XDORF COMPUTER AG

L~ Tastatur-LED: Wechselt nach jeder Eingabe seinen Zustand.
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M1 D S2 NA
o- 0 0. -0
l—’ U:  Spannung

S$2: Sendeteil einschalten

D2: Empfangsdaten

M1: Betriebsbereitschaft
13.12  Fehlerschliissel fiir den DAP
Fehler-
schlussel | Fehlerbeschreibung Beseitigung/Ursache

01 Codefehler: Anwender-Programm &ndern,
Nach einem Lead-in-Code ist ein | unzuldssige Code=-Kombination
unzuldssiger Funktionscode
empfangen worden.

11 Zeitfehler: SAS-Fehler
Ist ein Gerdt mit der im AdreB3- Tastatur-Fehler
zyklus angegebenen Gerdteadresse | Kabel-Fehler
nicht vorhanden, oder traf im Adressierung Uberprifen
AdreBzyklus ein Parity-Fehler auf, | Gerdteadresse
antwortet kein Gerdt, so wird nach
10 ps Zeitfehler gemeldet. Das
Programm versucht wiederholt zu
adressieren.

12 SAS-Parity-Fehler: SAS-Paritygenerator (DAP, Tastatur)
Parity-Fehler, der bei der Daten- | SAS-Kabel
eingabe von der SAS im DAP Tastatur=Fehler
erkannt wird. SAS-Schnittstelle

21 Netzausfall-Tastatur: Fehler durfte bei 8870/1 N
Spannungsabfall in der Tastatur. nicht auftreten.

Da beim DAP die Tastatur die
Spannung von der ZE (DAP)
erhdlt, wirde sich bei NA auch
die ZE abschalten. Bei Wieder-
anlauf wird die Tastatur normiert.

22 Tastatur, Parity-Fehler: Paritygenerator in der SAS defekt,
Parity-Fehler der bei der Daten- Paritygenerator in der Tastatur
ausgabe von der Tastatur erkannt defekt. Wechseln der SAS oder
wurde. Tastatur.

23 NA, Parity Fehler Tastatur

4.78
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Fehler-
schlussel

Fehlerbeschreibung

Beseitigung/Ursache

41

42

43

45
46

47

48

Parity-Fehler-DU:
Das von der ZE empfangene
Zeichen ist parityfalsch.

Overrun-Fehler:

Uberschneidung zweier Empfangs=-
zeichen in der Empfangslogik der
DU, d.h. vom Steuerprogramm
ist das empfangene Zeichen nicht
rechtzeitig aus dem Puffer abge-
holt worden.

Parity- und Overrun-Fehler:
Siehe Fehler 41 und 42.

Framing-Fehler:

Dieser Fehler tritt auf, wenn bei
asynchroner Betriebsart nach dem
letzten Zeichen kein Stopbit
erkannt wurde.

Parity=, DU- und Framing-Fehler:
Siehe Fehler 41 und 44.

Overrun= und Framing-Fehler:
Siehe Fehler 42 und 44.

Parity=-, DU-, Overrun- und
Framing-Fehler:
Sieche Fehler 41, 42 und 43

80-Zeichen Empfangspuffer voll:
Empfangspuffer, der vom Steuer-
programm geladen und verwaltet
wird. Der Puffer kann uberlaufen,
wenn die Verarbeitungszeit, der
dem DAP ubertragenen Funktionen
Uber einen gréBeren Zeitraum

| langer davert, als die Ubertra-

gungszeit dieser Daten.

Paritygenerator in der ALM oder
DAP defekt, Stecker urberprifen.

Nicht jeder Empfangs-Interrupt
kommt durch.
Rechner tauschen.

Leitungsteil Uberprifen.
Rechner tauschen.
Kein Kabel angeschlossen.

144
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14 Drucker
14.1 Codierschalter fir ND — EA/PSP — EA

ON

OFF

Fur E/A-Adresse 10X(g) Schalter 6 und 1 in ON-Stellung.

Schalter 1 GADN
Schalter 2 leer
Schalter 3 A3N
Schalter 4 A4N
Schalter 5 A5N
Schalter 6 A6N
Schalter 7 A7N
Schalter 8 leer

[Ds[rafwsfr2nfwfs] 8] 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o]

schater [ 8]7] 6] 5] 4] 3] 2|
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14.2 E/A-Belegung
Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
EG 0.0 INT=-Nr.
|
!
EG X.0 INT-Nr.
Papier- |Positio- |Druck- |Druck=- Grund- |Gerite-
EG X1 ende nierung |vorgang |zeichen stellung |fehler
bereit
Int. - INT W Deckel |Wagen- |End- Parity- |Losch-
EG X.2 |Wunsch |ND auf transp. |schalter |Fehler |Merker
Einschub Fehler
EG X.3 |= Wagenposition >
INT INT Parity- |Losch-
e Lep. 2 |Lep. 1 [Fehler |Merker
VRS WT VRS WT
T o Lep. 2 |Lep. 2 |Lep. 1 |Lep. 1
AG X.1 Druckzeichen
| |
| [
AG X.2 |= Codierte Befehle - ND
|
|
AG X.3 Soll-Position
AG X.4 LEP-Befehle
AG X.5 0 0 Zeilenanzahl Lep. 1
| |
| |
AG X.5 0 1 Zeilenanzahl Lép. 2
| I
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14.2.1  Beschreibung der E/A-Belegung
e EG 0.0 Interrupt-Nummer
e EG X.0 Interrupt=Nummer vom Drucker kann abgefragt werden.
e EG X.1
Gerdtefehler: Drucker ist nicht betriebsbereit. Wird gemeldet, wenn
eine der Meldungen in der Zeile EG X.2 auftritt.
Grundstellung: Wird gemeldet, wenn der Wagen in Grundstellung steht.
Druckzeichen
bereit: Druckzeichen durfen Ubergeben werden.
Druckvorgang: Wird von Ausgabe des ersten Zeichens bis Ausdruck des
letzten Zeichens gemeldet.
Positionierung: Wird von Ausgabe bis Ende Tabulation gemeldet.
Papierende: Wird bei Papierende gemeldet.
e EG X.2 Zeile fur Fehlermeldungen
Lsschmerker: Wird nach Loschen der Elektronik gemeldet.
Wagentransport-
Fehler: Wird bei Fehler im Antriebssystem gemeldet.
Endschalter: Wird gemeldet, wenn der Wagen auf einen Endschalter
gelaufen ist.
Parity-Fehler: Wird bei Parity-Fehler gemeldet.
Deckel auf: Wird gemeldet, wenn die Schutzhaube uber dem Schreib-
werk geoffnet ist.
Interrupt-Wunsch: Wird gemeldet, wenn der Drucker Interrupt angemeldet hat.
e EG X.3
Wagenposition: Uber die 8 Bit Wagenposition laBt sich die Stellung des
Wagens ermitteln.
e EG X.4
Loschmerker: Wird nach Loschen der Elektronik gemeldet.

Parity-Fehler:
INT Lep. 1:
INT Lep. 2:

Wird bei Parity-Fehler gemeldet.
Wird bei Zeilenschaltung gemeldet.
Wird bei Zeilenschaltung gemeldet.
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e EG X.5
INT Lep. 1z Wechse ltakt
VRS Lep. I: Vorschub
INT Lep. 2: Wechse ltakt
VRS Lep. 2: Vorschub
e AG X.l1

Druckzeichen:

AG X.2
Codierte Befehle:

Loschbefehl
Merker loschen

Interrupt=Sperre ein

Interrupt-Sperre au

Interrupt l8schen

Ruckwdartsdruck ein
. Vorwdértsdruck ein

AG X.3

Position:

AG X.4
Befehls-Code:

AG X.5

AG-Zeile fur Druckzeichen

AG-Zeile fur Befehle

S

QOO ON @O
NONWOON —

AG-Zeile fir Sollposition bei Tabulation.

1 Loschen

2 Merker lsschen (Loschen,Parityfehler)
3 Lo Int. Lep. 1

4 L5 Int. Lep. 2

Zeilenanzahl

Bit 6 = 0 Leporello 1
Bit 6 = 1 Leporello 2
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14.3 Ansteuerung der Druckerelektronik iiber Interrupt

e Interrupt-=Nummer

Die Interrupt=-Nummer wird ber den Codierstecker der Steuerelekironik
eingegeben. Sie ist abhtingig von der Geriteadresse.

In der Eingabezeile EG X.0, EG 0.0 liegt die Interrupt-Nummer auf Bit 1 - 5.

e Abfrage der Interrupt=Nummer

a) EG X.0 Uber die Zeile EG X.0 kann die Interrupt-Nummer des
Druckers vom Rechner abgefragt werden.

b) EG 0.0 Uber die Zeile EG 0.0 kann der Rechner feststellen,
: welches Gerdt einen Interrupt angemeldet hat.

e Meldung Interrupt-Wunsch (Einschub)

Mit der Meldung wird angezeigt, da ein Interrupt vom Einschub angemeldet
wurde. Diese Meldung ist unabhdngig von der Interrupt-Kettenschaltung und
von der Interrupt=Sperre.

e Interrupt-Sperre

Mit Hilfe der Interrupt=Sperre kann der Interrupt des Druckers gesperrt werden.

Die Interrupt-Sperre kann mit den Befehlen "Interrupf-Sperre ein" und
"Interrupf-Sperre aus" geschaltet werden.

Nach Einschalten der Versorgungsspannung wird der [nterrupt gesperrt.

e Meldung Interrupt

Beim Betrieb mit Interrupt wird bei verschiedenen Zustandstinderungen ein
Interrupt erzeugt.

e Meldung Interrupt-Wunsch ND

Mit dieser Meldung wird angezeigt, daB8 ein Interrupt vom Nadeldrucker
angemeldet wurde. Diese Meldung ist unabhingig von der Interrupt-Ketten-
schaltung und von der Interrupt-Sperre.

a) Wenn das Signal "Positionierung”" von 1 auf 0 wechselt.

b) Wenn das Signal "Druckvorgang" von 1 auf 0 wechselt.

) Wenn das Signal "Druckzeichen bereit" von 0 auf 1 wechselt.

d) Wenn nach Einschalten der Versorgungsspannung oder im Fehlerfall

der Wagen die Grundstellung erreicht hat.

Der Interrupt-Merker wird mit dem Befehl "Interrupt loschen"
zuriickgesetzt.
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14.4 Ausfiihrbare Funktionen

e Tabulation
Ein Tabulationsbefehl darf nur ausgegeben werden, wenn die vorherige Tabulation
abgeschlossen ist. Die Ausgabe kann bereits wihrend des Drucks geschehen.

e Drucken von Zeichen
Druckzeichen ksnnen nur bei "Druckzeichen bereit" ausgegeben werden.

e Umscho!tung der Druckrichtung
Druckrichtungsumschaltung durch die Befehle "Ruckwdrts ein" und "Vorwdrts ein'.
Die Umschaltung darf nur im Stillstand erfolgen.

e Loschen der Elekironik
Lsschbefehl wie LON von der Schnittstelle (Grundstellung).

e Fehlermeldungen

a) Loschmerker: Der Loschmerker wird gesetzt, wenn die Elektronik nach
Einschalten der Versorgungsspannung oder nach Netzaus-.
fall durch das Signal LON oder durch den Lsschbefehl
gelsscht wurde.

b) Wagentransport- Wird gesetzt, wenn sich der Wagen bei Bestromung des
Fehler: Motors 500 ms lang nicht bewegt.

c) Endschalter: © Wird gesetzt, wenn der Wagen auf einen Endschalter ge-
laufen ist. Der Wagen lauft anschlieBend in Grundstellung.

d) Parityfehler: Wird gesetzt, wenn bei der Ubertragung der Daten von der
ZE zum Drucker ein Parityfehler auftritt. Parityfehler
wird mit dem Befehl "Meker I8schen" zuriickgesetzt.

e) Deckel auf: Wird gemeldet, wenn die Schutzhaube uber dem Schreib-
werk gedffnet ist. Bei "Deckel auf" = 1, dirfen keine
Daten mehr Ubergeben werden. Alle noch nicht ausge-
fuhrten Befehle werden noch beendet. Tabulation wird
mit 25 Z/s ausgefuhrt.

Bei Auftreten der Fehler a, b oder c léuft der Wagen automatisch zur Grundstel-
lung. Wird in Grundstellung der Befehler "Merker 18schen" (0.2) tbergeben,
so wird die Meldung zurickgesetzt.

Meldung Geratefehler: Gerdtefehler wird gemeldet, wenn eine der Fehlermel-
dungen a bis e auftritt.

XDORF COMPUTER AG
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14.5 Verdrahtungsplan ND-EA —= Drucker
ND-EA
1/O-Stecker Signal-Name Gerdtestecker
AL/ L 2 + 24 V Logik A 4
A1/ 3, 4 0V Logik A 6,7,8,9
A1/10,11 +36V A 34,35
A1/12,13,14 0V (-12V) A 1, 2,3
Al/16 NM 1 A 36
A1/17 NM 2 A 18
A1/18 NM3 A 19
A1/19 NM4 A 20
A1/20 NM5 A 21
A1/21 NM 6 A 22
A1/22 NM7 A 10
A1/23 NM8 ATl
Al/24" NM?9 A 26
Al/25 MOVOR A 32
A1/26 MOE! A 23
A1/27 EBR A 13
A1/28 ROT A 31
A1/29 FBS A 14
A1/30 MEB A 17
A1/31 KUB A 37
A1/32 AUSWN A 39
A2/ 1 DEAUF A 33,50
A2/ 2 ESRN A 15
A2/ 3 ESLN A 16
A2/ 4 WIV A 24
A2/ 5 WIR A 25
A2/ 6 GSMN A 28
A2/ 7 KDRU 1 A 29
A2/ 8 KDRU 2 A 30
A2/ 9 NAVPN A 46
A2/10 PAPEN A 12
A2/T1 RMAUSWN A 38
A2/12 KKFAN A 40
A2/17 RMZLEPTN A2
A2/18 RMZLEP2N B2
A2/25 STLEPTN A 4,6
A2/26 STLEP2N B 4,6
2.79 151
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14.6 - Schnittstellensignale ND-EA —= Drucker

DEAUF

EBR

ESLN

ESRN

FBS

GSM

KUP

NAVPN

NM1 - NM?

PAPE

MEB

Deckel auf

Das Signal zeigt an, ob die Schutzhaube tber dem Druckkopf
gedffnet ist.

Elektronische Bremse

Setzt auf der Verstdrkerelektronik den Motorstrom herab.
Endschalter links
Endschalter rechts

Farbbandsenken

Wird ausgegeben, wenn der Wagen ldnger als 400 ms still steht,
und in dieser Zeit die Steuerung nicht mehr angesprochen wird.

Meldung von der Mechanik: Wagen steht in Grundstellung.

Kupplung
Ansteuersignal des Kupplungsverstérkers auf der Verstirkerelektro-
nik.

Netzausfallsignal vom Peripherienetzteil (bewirkt ein Léschen

LOY).

Nadelmagnet 1 - 9

Ansteversignale fur die Nadeltreiber auf der Verstirkerelektronik.
Werden auf dem Zeichengenerator gebildet.

Meldung von der Mechanik: Kein Papier vorhanden.

Mechanische Bremse

Ansteuersignal des Bremsverstdrkers auf der Verstdrkerelektronik.
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MOEI Motor ein

Ansteuersignal fur die Motorsteverung auf der Verstérkere lektronik.
Wird 10 ms nach der Kupplung ausgegeben.

MOVCR Motor vor

Umschaltsignal fir die Drehrichtung des Motors (Verstérkerelek-
tronik). Wird geschaltet in Abhéngikeit zur angegebenen Druck-
richtung oder mit Ausgabe der elektronischen Bremse.

WTR Wechseltakt zurtick

Andert seinen Zustand nach jedem uberlaufenen Mikrotakt in
Ruckwdrtsrichtung.

»

WTV Wechseltakt vor

Andert seinen Zustand nach jedem uberlaufenen Mikrotakt in
Vorwdrtsrichtung.
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14.7 Justagen

1 Getriebespiel

Spiel Schnecke —
Schneckenrad so
klein wie moglich,
Keine Klemmung!
Wenn Axialspiel zu
grof, tauschen!

=

Schrauben herausdrehen

BeeinfluBt Justage 3

Lagerdeckel
drehen

IDORF COMPUTER AG
Jnterlagen sind ausschliaBlich fur

"

2 Luftspalt,,Kupplung, Bremse"”

—

zuriickziehen
(Schrauben
lésenl)

Montage
Beilagscheiben

© ©

0,10 — 0,15 mm

Beilagescheiben 0,05 bzw. 0,1
zwischenlegen oder entfernen!

0,10 - 0,15 mm

mm
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3 Riemenspannung
Zwischenlage (b, Bedarf)

Carrier |6sen

ohne Dampfungsrolle

270 — 330 p

Zahnriemen (hinterer Teil)

000
SR

e

[¢)
B oo

D M e

M; )

\

A}
‘ Lagerdeckel drehen

exzentrisch

Beim Messen muB Lagerdeckel festgeschraubt sein (Verkantungsfehler)

Zwischenblech (wenn Riemen zu kurz}:
0,1 mm bzw.
0,4 mm

BeeinfluBt Justage: —

8 mm

Messung: Federwaage

l, Lage der Dampfungsrolle

= ‘mrdrehenl

PARALLEL

|

BeeinfluRt Justage: —

4.78
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5 Riickmelder ,,Grundstellung”

L

. Schaltfahne darf Schiitzseitenwénde
nicht beriihren
(beachte Justage 11)

2. Schaltzeitpunkt wenn

\

\

BeeinfluBt Justage: —

Seitenwand links

—

Y
7

Schaltfahne

Riickmelder

etwa
16,5

mm e

wj Grundstellung

© Endschalter links

Schaltzeitpunkt wenn:

Der Endschalter links muR sicher schalten
bevor er an der linken Seitenwand anschlagt.
Darf aber noch nicht Schalten, wenn Carrier
in Grundstellung.

BeeinfluBt Justage: —

e

etwa 6,5 mm|
e

Seitenwand links

@ | schiitten
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7 Endschalter rechts

Schaltzeitpunkt, wenn: é

Endschalter rechts muR
sicher schalten, bevor der
Carrier an der rechten
Seite anschlagt.

BeeinfluBt Justage: —

Seitenwand rechts M

I \©

® Schlitten

S

etwa
11,5 mm™

4

>
Endschalter recl

Ty

[_L:

©

)

am—— N

8 Grundstellung ,,Einstellknopfe " (beide Seiten)

®

Schreibbalken

Verstglspindel bis Anschlag
herausdrehen (mit noch
befestigtem Einstellknopf)

BeeinfluBt Justage: 14

andriicken

=l
5 //'/

Parallelitét iiberpfiifen

{
Justage @

4.78
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Q Abstand ,,Schreibbalken-Nadelkopf” und Parallelitat

!

h

f

Kein Papier
‘ Kein Farbband!

h = Nadelhub
des Nadel-
druckkopfes

-
Befestigungsschrauben
in Langl6chern

BeeinfluRt Justage: 8

Schlitten

siehe Justage

gesamte Einheit
verschieben

Rechts und links
auf Parallelitat
uberpriifen bei
Bedarf mit Justage
8 richtigstellen.

{DORF COMPUTER AG

10 Gleitplatten-Vorspannung

Carrier darf sich nicht heben beim Druckvorgang

Geringe Vorspannung
durch Hinzufiigen bzw.
Entfernen von-Beilageplatten

=

nicht biegen!

Fiihrungstraverse ;|

Beilageplatten éig %/G

Gleitplatte

/ oben (2x)

leitplatte

unten (1x)

u untere Gleitplatte darf nicht an Riickwand schleifen (Kontrollieren bei Justage 3 )

BeeinfluBt Justage: —
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11 Abstand ,,Sperrhebel-Umschaltschieber”
(dazu: Farbbandtransport abbauen)
Sperrhebel links Sperrhebel rechts
------------------------- . Achse drehen

~
Mutter =~
leicht
Iosen

o o} -+
'
2
= -
2. Mutter
e leicht
o ldsen

Achse exzentrisch

An beiden Seiten iiberpriifen

BeeinfluRRt Justage: —

0,2—-0,3mm
-

Achse 3
exzentrisch

Umschaltschieber

Farbband

Farbbandgabel
darf nicht
schleifen:
Leichtgéngig!

12 Abstand ,,Farbband-Nadelkopf”

so klein
wie moglich

T (Farbband darf nicht an der

Nadelfiihrung schleifent)

Farbbandgabel muR bei Bedarf
doch weiter zuriick, wenn

4.78

Gabel- Nadel- Schwierigkeiten mit Magnetkonto-
begrenzung kopf e karte bzw. mehrlagigem Papier.
2 Ein Schleifen des Farbbandes
TR 148t sich dann nicht vermeiden.
3
N
Befestigungsschrauben (unter SchreibkopfH
des Farbbandhab S
BeeinfluBRt Justage:
159
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13 Farbbandumschaltung

2 Farbbandwicklungen: Umschaltung darf nicht erfolgen
1 Farbbandwicklung: Umschaltung muR sicher erfolgen

Einstellhilfe: MeRbuchse Farbbandfiihler

biegen!
simuliert: 1 Farbbandwicklung \

Auf beiden Seiten einstellen!

BeeinfluBt Justage: —

q

1 l. Nadeldruckkopf \ Nadelfiihrung verschieben, daB alle Nadeln
= paraliel abschlieBen, nie ganz herausnehmen
A

18
16sen
Korrektur einzelner Nadeln: = :
Kontermutter l6sen und - Diese Muttern nicht |6sen!
Nadelmagnet herein- baw. =4
herausschrauben

Nadeln in der Fiihrung: 1le
0 Numerierung 3 .. 2
der Magnete bzw. A
falsch richtig g Nadeln Si%slc
/ 7|®
4 s = ale®|®
Auf die Magnete en!
i s Auf die Nadslfihrung gesshen!

BeeinfluBt Justage: —
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15 Grundstellung ,,Farbbandgabel” (Hohe)

unterste Stellung erreicht
Oberkante Farbband

Oberkante Nadelfiihrung

(Nadelkopf)

Befestigungsschraupen
lésen und Magnete
verschieben!

untere Stellung

Farbband

Diese Aussparurg
mittig zur Nadelfiihrung! Magnete
in Ruhelage

Beim Druckbildtest (schwarz — rot — Druck) genau einstellen!

Beeinflullt Justage: —

16 Papierendemelder

Papierfiihler Sper/m:hieber

Die Papierendemelder miissen von den
Papierfiihlern mit Uberhub geschaltet
werden. Die Funktion muR gepriift werden,
auch mit den Sperrschiebern.

Justage durch Biegen an den Papierfiihlern.
Die Papierfiihler sollen mittig in dem Blech-
ausschnitt stehen.

3 Riickmelder (Lichtschranke)
BeeinfluBt Justage: —
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17 Einstellung — Taktstation

1. Carrier vom Riemen l6sen
2. Power On

Drehung in Riickwartsrichtung

s 4_.*, Phasenversatz 90°

Stecker |

+10%
ov
+5V
Ts1
T$1 TS2
+10%
X | Y X:Y =11
B 4[ S SIS Lo | (Taktverhaltnis)
T$2
\ 452 elifnnch J Durch Verschieben
der Taktstation Phasenversatz und
Taktverhéltnis einstellen.

Impulsbild bei Riicklauf Genauigkeit von X:Y wichtiger als

(Bild unruhig durch MaRtoleranzen) Phasenversatz.

MeRpunkt Volts/Div Time Triggerung

Mode (— I Chisse Bemerkungen
CH1 | CH2 CH1| CH2 Div Source | Slope [Ext.mit
T4 T5 T2 82V 0,2 V|Choppel 0,1 ns | CH1 - MeRspitze 1: 10
@ Bildverbesserung durch
Signale Sweep

Zur Kontrolle
Vorwirtslauf
S1 Einstellung wie oben

Beim POWER ON Endschalter links betétigen.

TS2 elit vor

BeeinfluBt Justage: —

\XDORF COMPUTER AG
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14.8 Zeilendrucker 4552.00 — 01
14.8.1  Codierschalter fiir KE 2803 und DSZ 2805

ON

OFF

Fur E/A Adresse 40X(gy, Schalter 6 und 1 in ON-=Stellung.

Schalter 1  GADN
Schalter 2 A4N
Schalter 3 A5N
Schalter 4  A6N
Schalter 5 A7N
Schalter 6 A8N
Schalter 7 A9N
Schalter 8  AION

(5] a]3]2]n]w]e] 8] 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o]

Schalter [8]7] 6] 5] 4] 3] 2]

14.8.2  Adressierung

Fur den AnschluB des Dataproducts - Druckers 4552.0x mit Nixdorf-Elektronik
(PSP-Schnittstelle) ist eine Koppeleinheit LFl 2803 notwendig. Die Gerdteadresse
ist 42X(8). Sie setzt sich wie folgt zusammen: 40X(8) iur die Koppeleinheit und
02X(8) fur den Drucker. Fur die Koppeleinheit ergibt sich dadurch folgende
Schalterstellung fur die GADN: Schalter 1 und 6 in ON-Stellung. Im. Drucker
wird in der oberen Schalterreihe der Steuerelektronik 1 die Schalter 1 und 4 fur
die GAD in ON-Stellung gebracht.

In der unteren Schalterreihe der Steuerelekironik 1 missen die Schalter entspre-
chend des Druckertypes eingestellt werden.

4.78 163




8870/1/3 N

(RIS |
NIXDORF
|
COMPUTER
Kundendienst

Steuerelektronik |

"obere Schalterreihe"

Schalter | Signal

S1 CSVN
§2 -
53 AW3N
S4 AW4N
$5 AW5N
Sé AW6N
s7 AW7N
S8 -

Steuerelektronik |

i PSP-Adresse fur die Systeme
- 8870/1/3 N, Schalter 1 und
|-F1 4 in ON-=Stellung.

IF2
B3
IF4
IF5

"untere Schalterreihe"

ON
° ° ° ® ° ° 0 = OFF
st tuf s b Tas s 57l i ON
° ° @ ° o ° ° e
OFF
Schalter
Schnittstelle $1§ §2
PSP 0 0
620 1 0
820 0 1
Typenwalze S3 | S4
96 Character Single Row 0 0
96 Character Stair Case 0 1
64 Character Single Row 1 0
64 Character Stair Case 1 1
Druckleistung S5
600 Zeilen/Minute 0
300 Zeilen/Minute 1
Lochstreifen-Modus Sé
mit Lochstreifen 0
ohne Lochstreifen 1
Codefehler-Modus S7
Lampe Reset-Fehl leuchtet bei falschem Code} 0
kein Fehler (Blank), wenn falscher Code 1
164 4.78
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*4zynusb Jyoiu N 1/0488 129 ZSdA %

E/A-Belegung der Steuerelektronik im Drucker
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14.8.3
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14.8.4  Beschreibung der E/A-Belegung
e EG 0.0

Mit EG 0.0 wird die Interrupt-Nummer in den Féllen vom Rechner abgefragt,
in denen ein Interruptwunsch ansteht.

EG X.0

Mit EG X.0 kann die Interrupt-Nummer abgefragt werden, auch in den
Fallen in denen kein Interruptwunsch ansteht.

EG X.1

Druckfehler:
(DF)

Papierfehler:
(PF)

Vorschub aktiv:

(VR)

Druck aktiv:
(DR)

Papierende:

(PAE)

Datenanfrage:

(DATANF)

Druckfehler wird vom Drucker ausgeldst, wenn:
- ein falsches Zeichen verarbeitet werden soll,
- ein Hammerfehler aufgetreten ist.

Dieser Fehler kann durch die Bedienungstaste "Reset Fehl"
gelsscht werden, wenn der Fehler beseitigt ist.

Papierfehler wird vom Drucker ausgeltst, wenn:

- ein Vorschubfehler aufgetreten ist,

- das Papier aus den Traktoren gelaufen ist,

- nach 2,5 s Papiervorschub noch nicht beendet ist,

- PAE ist und die letzte Zeile des Formulars die Drucksta-
tion erreicht hat.

Dieser Fehler kann durch die Bedienungstaste "Reset Fehl"
geldscht werden,wenn der Fehler beseitigt ist.

Vorschub aktiv wird vom Drucker so lange gemeldet, wie
die Papiervorschubmechanik in Betrieb ist.

Druck aktiv wird vom Drucker so lange gemeldet, wie der
Druckzyklus aktiv ist.

Papierende wird vom Drucker gemeldet, wenn der Papier-
endeschalter (unterhalb der Druckstation) kein Papier mehr
fuhlt.

Dieser Fehler kann von der Bedienungstaste "Reset Fehl"
geloscht werden, wenn er beseitigt ist.

Datenanfrage wird vom Drucker abgegeben, wenn er bereit
ist Daten zu empfangen.

\XDORF COMPUTER AG
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KLAR: Der Drucker gibt das Signal KLAR ab, wenn:

- er eingeschaltet ist,

- der Trommelarm geschlossen ist,

- die Sollgeschwindigkeit der Typentrommel erreicht ist,

- der Lochstreifen fehlerfrei eingelesen wurde, falls ein-
geschaltet,

- kein Hammerfehler vorliegt,

- kein Farbtuchfehler vorliegt,

- kein Formatfehler vorliegt,

- kein Papierfehler vorliegt,

- kein falsches Zeichen tbergeben wurde,

- der letzte Papiervorschub innerhalb von 2,5 s ausgefuhrt
wurde,

- kein Fehler in der Lochstreifenelektronik vorliegt,

- kein nichtgelochter Kanal des Vorschublochstreifens
angewthlt wurde. :

e EG X.2

INT Dieses Signal zeigt allgemein an, daB ein Interrupt vor-
liegt. Es erscheint mit jedem Interrupt.

Pruf. INT: Zur Prifung der Interrupt-Einrichtung des Peripheriegerdtes
kann durch das Steverzeichen 11 dieser Interrupt-Merker
erzeugt werden. Nach der Erkennung kann er durch das
Steuerzeichen 10 wieder geltscht werden.

Vorschub Fur den Funktionsablauf der Druckersteuerung ist der Zeit-

Ende INT: punkt Vorschub Ende markant. Hier beginnt die interne

Druckende INT:

Blockende HNT:

Par. Fehler::
(PSP)

Losch=-Merker:
(Losch Me.)

Druckzeit, wahrend der der Drucker nicht mit der Zentral-
einheit kommunizieren kann.

An diesem markanten Zeitpunkt in der Druckersteuerung
wird ein Inferrupt abgeleitet, weil hier die Zeicheniber-
tragung zum Drucker beginnen kann.

Am Ende einer automatischen Datentbertragung (im DSZ-
Befrieb) wird dieser Interrupt gesetzt, wenn das Blockende-
Zeichen Ubertragen wurde.

Wenn wihrend der Ubertragung von Daten zum Drucker ein
Parity-Fehler aufiritt, wird diese Anzeige mit dem Takt
STIN (Start Information) gesetzt, und kann mit dem Steuer-
zeichen 02 wieder geldscht werden.

Diese Anzeige wird gesetzt, wenn die Druckerelektronik aus-
geschaltet war oder einen NA (Netzausfall) hatte. Sie kann
mit dem Steuerzeichen 02 gelsscht werden.
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o EG X.3
Druckertyp: Auf diesen beiden Bits zeigt der Drucker an, um welchen
Typ es sich handelt.
Zeile [Bit 7 | Bit 6 |Zeilendrucker
EG X.3} 1 0 Druckgeschwindigkeit 300 Zeilen/Min.
EG X.3] 1 1 Druckgeschwindigkeit 600 Zeilen/Min.
Walzentyp Fur die Druckmechanik gibt es verschiedene Typenwalzen.
Sie kdnnen sich in der Sequenz und der Schriftart unter-
scheiden. Die folgende Tabelle gibt Auskunft tUber vorhan-
dene Typenwalzen und ihren Code. Die Codierung wird
durch Stecken des PROM-Kértchens vorgenommen, das jeder
Typenwalze zugeordnet ist.
Bit Verk.=Nr. der | Bezeichnung der Verk.=Nr. der
Zeile 5|1 4]3]2]1 |Dezimal | Image-Karte Typenwalze Typenwalze
EG x.3| 0/ 0fo0jojo| o 62344.00.0.15 | PN 240 160 - 038 | 63826.00.9.11
EG X.3]0[0[0[0]0| 0 | 62344.00.0.15 | PN 240 160 - 041 | 63827.00.6.11
EG Xx.3]0/0[0[0J0{ © 62344,00.0.15 | PN 240 160 - 015 | 63838.00.3.11
[EG Xx.3]0]0]0|0]0 | 0 [ 62344,00.0.75 | PN 240 160 - 052 | 3829.00.0.11
EG x.3|0]0[0]|0]0] 0 £2344,00.0.15 | PN 240 161 - 023 | 63832.00.4.11
EG X.3] 0] 0|0[0[0| 0 2344.00,0.15 | PN 240 161 - 022 | 63833.00.1.11
[EG x.3[0]0[0|0[0] © 62344.00.0.15_| PN 240 161 - 030 | 63834.00.8.11
[EG x.3|0[0[0[0]0] 0 62344.00,0.15 | PN 240 181 - 008 | 63835.00.5.11
[EG x.3|0[0[0[0]|0] 0 62344,00,0.15 | PN 240 161 - 015 | 63836.00.2.11
[EG x.3|0[0j0[0]T| 1 54726.00.2.15 | PN 240 160 - 042 | 64885.00.4.11
EGX.3|0]0[0]T[0] 2 64727.00,9.15 | PN 240 160 - 078 J | 63825.00.2.11
[EG x.3|ojojol1[i]| 3 64728.00,6.15_| PN 240 161 - 042 D| 63831.00.7.11
EG x.3|olof[1[of0o| 4 54729.00.3.15_| PN 240 161 - 058 D 63830.00.0.11
EG X.3]0j0[1|0[1] 5
Zeile Bit 0 Bedeutung
EG X.3 (o] 64 Zeichenumfang
EG X.3 1 96 Zeichenumfang
e AG 0.1
Das Signal ANFR wird vom DSZ durch das Steuerzeichen 03 (Start DSZ) im
Drucker erzeugt. Daraufhin gibt der DSZ einen AdreB-Zyklus mit der Adresse
0.1 aus, worauf automatisch Datenverkehr (Blockubertragung) mit Héchstge-
schwindigkeit (1,8 ps pro Zeichen = 0,54 MHz) abléuft. Mit der Ubergabe
des Blockendezeichens wird ANFR zuriickgesetzt und damit der automatische
Datenverkehr abgebrochen.
e AG X.0
Auf der AG-Zeile 0 kann eine 8-stellige Interrupt-Nummer Ubergeben werden.
e AG X.1

Auf der AG-Zeile 1 werden die Daten bei Direktibergabe, d.h. wenn kein
DSZ-Betrieb stattfindet, an den Drucker Ubergeben.
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e AG X.2
Steuverzeichen:  Uber die AG-Zeile 2 werden verschiedene Anweisungen,
d.h. Befehle an den Drucker ibergeben.
Befehl | Bedeutung
00 Interrupt-Sperre freigeben
01 Alle Merker lsschen (generallsschen) und
Interrupt=Sperre setzen.
02 Losche die Merker: "Par. Fehler PSP" und
"Losch Merker".
03 Start DSZ (ANFR setzen fur automatischen
Datenverkehr.
04 Losche Merker "Blockende Int."
05 Lssche Merker "Druckende Int."
06 Losche Merker "Vorschubende Int."
07
010 | Losche Merker "Prifinterrupt”
011 | Auslosung Prifinterrupt
012
: 013
014
015 Auslssung Druck
200 Interrupt sperren
e AG X.3

Die AG-Zeile 3 ubergibt die Druckanfangsposition, d.h. die Zahl, die an-
gibt wieviel Spalten von links die Druckzeichen auf der Zeile beginnen.

e AG X.4

Auf der AG-Zeile 4 wird die Vorschubinformation uUbergeben. Die Bits IFO -
IF 6 enthalten den Wert fir den Vorschub in Abhtingigkeit von Bit IF4. Wenn
IF4 = "1" ist, dann beinhaltet IFO - IF3 und IF5 - IF 6 zdhlergesteuerte
Vorschibe. Ist IF4 = "0", dann beinhaltet IFO - IF3 lochstreifengesteuerte
Kanalvorschibe und IF5 = IF6 sind bedeutungslos. IF7 codiert die ganze
Zeile als Vorschubinformation.

4.78

169




[
NIXDOEE

COMPUTER
8870/]/3 N Kundendienst

14.8.5  Steckerbelegung PSP (Kabel 7082.00)
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15 Magnetband-Controller NRZI/PE

15.1 Codierschalter fiir MB-Controller auf der PSP

OFF

Fur die E/A-Adresse 22 X Schalter 1, 4 und 7 in ON=Stellung.

Schalter 1 GADN
Schalter 2 A2N
Schalter 3 A3N
Schalter 4 A4N
Schalter 5 A5N
Schalter 6 A6N
Schalter 7 A7N
Schalter 8 leer

[is[w[3]2][n]wfe] 8] 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o]

shatior - Folzi8]8 4 312

1h.2 Allgemeines

Der Magnetband-Controller schafft die Verbindung zwischen der PSP und den uber
die Ruckwand-Gerdteschnittstelle angeschlossenen Magnetbandgerdten. An einen
Controller ksnnen bis zu vier Magnetbandgerdte angeschlossen werden.

Folgende Funktionen werden vom Controller Ubernommen:

- Steuerung und Uberwachung der Datenibertragung zwischen DSZ und
Magnetbandgeréten.

- Steverung des Bandtransportes
- Aufschreiblogik mit Datensicherung

- Leselogik mit Datensicherung
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Die angeschlossenen Magnetbandgerite kdnnen nicht simultan arbeiten. Jeder
ausgegebene Befehl muB erst vollig abgearbeitet werden, bevor die Adresse zu
einem anderen Gerdt umgeschaltet wird. Einzige Ausnahme: Ruckspulen bis BOT
Simultanarbeit mit anderen Gerdten ist maglich.

Die Befehlsstruktur des Magnetband-Controllers ist so aufgebaut, daB in den
meisten Fallen ein kompletter MB-Befehl im Controller Uber eine ROM-Ablauf-
steverung abgehandelt und durch Interrupt beendet wird.

15.3 Adressierung

Die Adressierung des Controllers erfolgt mit dem AdreBzyklus vom DSZ.

AnschlieBend erfolgt im Informationszyklus in der Zeile AG 0.3 + GA mit Bit 2
und 3 die Adressierung der vier Bandgerdte. Es muBl also jede Umadressierung von
einem zum anderen MB-Gerét Uber einen Vorbefehl erfolgen.

Wird zu einem MB-Gerdt ein Befehl ausgegeben und soll dieser Befehl durch
einen Interrupt beendet werden, so darf die MB-Gerdteadresse erst verdndert
werden, nachdem CBY "O" geworden ist.

Die Adresse wird folgendermaBen aufgeteilt:

At f2 telalal s 2l 1] 6 i &

Codierschalter im Zeilen-
= 1 Confroller | adresse [
Zeile 0-3
Sdamenoiet7 1 51 514 st 2l sl 0 18
zyklus 52 1§51
AG 0.3 +GA
Codier=
—= stecker f=~——
im MB-
Gerdt

(
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15.4.1  Beschreibung der E/A-Belegung
Zeile Bedeutung
EG 0.0 Gerdte-Interruptadresse Uber allgemeine Interrupt-Abfrage
EG 0.1 Lesedaten Uber automatische Dateneingabe
EG 0.0 + GA Gerdte-Interruptnummer Uber Gerdteadressierung
EG 0.1 + GA Lesedaten iber Gerdteadressierung
EG 0.2 + GA Statusmeldungen 1
EG 0.3 + GA Statusmeldungen 2
|AG 0.1 Schreibdaten iiber automatische Datenausgabe
AG 0.0 + GA Bandbefehle (siehe Befehlsliste)
AG 0.1 + GA Schreibdaten Uber Gerdteadressierung
AG 0.2 + GA Controllerspezifische Ausgaben
AG 0.3 + GA MB-Geréteadresse
15.4.2  Befehlsliste
Uber die Ausgabezeile AG 0.0 + GA kénnen folgende Befehle ausgegeben
werden:
Kurzzeichen | Benennung Codierung
1 DBS Schreibe einen Datenblock 0.1
DBL Lese einen Datenblock 0.2
3 DBLS Lese einen Datenblock mit niedriger 0.7
Leseschwelle
4 DBV Vorsetzen um einen Datenblock 0.3
5 DBR Riucksetzen um einen Datenblock 0.4
6 BS Schreibe eine Bandmarke -0.5
7 GV Gap-Vorlauf mit Loschen 0.6
8 RW Ruckspulen bis Bandanfangsmarke 1.0
9 RWL Ruckspulen bis Bandanfangsmarke 13l
und Abschalten
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15.4.3  Befehlsabldufe

Die einzelnen Befehle werden im Controller abgespeichert, komplett abgehandelt
und bis auf RW und RWL durch Interrupt beendet. Der Ablauf wird nachfolgend
beschrieben.

a)

Schreibe einen Datenblock (0.1) DBS

Der DSZ wird vorbereitet.

Der Status des betreffenden MB wird abgefragt.

War der Status ok, erfolgt der Befehl 0.1.

Der Bandtransport startet.

Wartezeit fir den Hochlauf der Bandgeschwindigkeit.

Stand das Band auf der Bandanfangsmarke (LDP), so wird das Anfangsgap
erzeugf.

Bei richtiger Bandposition wird die Anfrage gesetzt und nach 50 ps

das erste Zeichen aufs Band geschrieben.

Mit AG 0.1 bzw. AG 0.1 + GA wurde die Anfrage geldscht und sofort

nach Aufschrieb des Zeichens wieder gesetzt. Wird auf eine Anfrage hin

mit Bl. O geantwortet (AGN wird zuriickgenommen), so wird der Datenverkehr
unterbrochen und die Prifzeichen CRC und LPC im richtigen Abstand auf das

Band geschrieben. Soll von der Ablaufsteverung her ein Zeichen aufgezeichnet
werden und ist die Anfrage noch gesetzt (kein Zeichen vom DSZ ubertragen)

so wird die Meldung LD (Lost Data) gesetzt.

Vom Setzen der Anfrage bis zur Ubertragung der einzelnen Datenzeichen
mussen fur 800 bpi vom DSZ mindestens folgende Zeiten eingehalten werden:

Bandgeschwindigkeit Daten-Abstand
25 ips 50  ps
37,5 ips 33,3 ps
- 45 ips 27,8 s
75 ips 16,6 ps

Als Standard wird 25 ips eingesefzt.

Wahrend des Schreibens werden alle aufgeschriebenen Daten am Lesekopf
eingelesen und durch die entsprechenden Prifmsglichkeiten kontrolliert.

Im Fehlerfall werden die gegebenen Fehlermeldungen gesetzt.

Nach Beendigung des Kontrollesens wird der Bandtransport gesfoppf und
nach dem Stillstand des Bandes Interrupt gemeldet.
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Auf die Interruptmeldung hin muB immer erst der Status abgefragt werden.
Beim Fehlerstatus muB vom Mikro ein Korrekturversuch eingeleitet werden.
Wird kein Fehler festgestellt kann sofort ein zuldssiger Folgebefehl aus-
gegeben werden.

Lese einen Datenblock (0.2) DBL

Der DSZ wird vorbereitet.

Der Status des betreffenden MB wird abgefragt.
War der Status ok, erfolgt der Befehl 0.2.

Der Bandtransport startet.

Wartezeit fur den Hochlauf der Bandgeschwindigkeit bis zur Erkennung
der ersten Datenzeichen.

Mit dem ersten Datenzeichen wird die Anfrage zum DSZ gesetzt.
Der DSZ muB die Daten innerhalb der vorgegebenen Zeit abrufen.

Schickt das adressierte MB-Gerdt ein Datenzeichen zum Controller und
ist die Anfrage noch gesetzt, (das letzte Zeichen noch nicht vom DSZ
abgerufen) so wird die Meldung LD (Lost Data) gesetzt.

Nach dem Lesen der Daten erfolgt die Priffzeichenkontrolle CRC und
LPC, hierauf der Stop und nach dem Stillstand des Bandes die Meldung
Interrupt.

Wird nach der Statusabfrage ein Fehler erkannt, muB vom Mikro der
erforderliche Korrekturversuch eingeleitet werden.

Wird beim Befehl DBL eine Bandmarke erkannt, wird der Status FM gesetzt.
Vorsetzen um einen Datenblock (0.3) DBV

Befehl 0.3
Der Bandtransport startet in Vorwdrtsrichtung.

Die gelesenen Daten werden nicht zum DSZ tbertragen. Die Anfrage
wird nicht gesetzt,

Beim Lesen einer Bandmarke wird der Status FM gesetzt.
Die Interruptmeldung erfolgt an der gleichen Stelle wie beim Befehl DBL.

Alle Statusmeldungen werden gesetzt wie beim normalen Lesen (DBL).
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d)

e)

Setze um einen Datenblock zurtick (0.4) DBR

Befehl 0.4

Der Bandtransport startet in Rickwdrtsrichtung.

Keine Datenubertragung zum DSZ.

Die Bandmarke kann nicht erkannt werden.

Nach den Datenzeichen wird der Kopf richtig im Gap positioniert, der
Stop ausgeldst und nach dem Stillstand des Bandes der Interrupt ausgel®st.

Schreibe Bandmarke (0.5) BS

Das Schreiben einer Bandmarke wird vom Controller selbstindig ausgefthrt.
Nach Ausgabe des Befehls BS wird der Bandtransport gestartef. Nach Hoch-
lauf des Bandes wird der Code 1.3 auf den Spuren 2, 3 und 8 mit dem
entsprechenden LPC-Zeichen aufgeschrieben.

Beendet wird der Befehl durch Interruptmeldung.
Gap-Vorlauf mit Lsschen (0.6) GV

Bei permanenten Bandfehlern beim Schreiben ist meistens das Band an
dieser Stelle fehlerhaft. Durch den Befehl GV kann die Fehlstelle

Ubergangen werden.
Befehl 0.6
Der Bandtransport startet mit eingeschaltetem Schreib-Lsschkopf.

Nach efwa der Linge eines Zweitausend-Zeichen-Blockes stoppt das Band
und meldet nach dem Stillstand Interrupt.

Lese einen Datenblock mit niedriger Leseschwelle (0.7) DBLS

Die Magnetband-Gerdte besitzen umschaltbare Schwellen fur die Lese-
verstirker. Beim Schreiben ist wihrend des Kontrollesens die Schwelle
am hchsten (Empfindlichkeit am kleinsten). Beim normalen Lesen schaltet
sich die Schwelle automatisch herunter.

Bei wiederholtem Lesefehler an einer Stelle kann der Befehl DBLS
ausgegeben werden. Mit diesem Befehl wird der ndchste Datenblock
mit nochmals heruntergeschalteter Leseschwelle eingelesen.

Befehl 0.7
Die Schwelle schaltet um auf die unterste Stufe.

Mit der ndchsten Interruptmeldung wird diese Ausgabe wieder gelsscht
und das Bandgerdt arbeitet mit normaler Schwelle weiter.
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h)

Ruckspulen bis Bandanfangsmarke (1.0) RW

Befehl 1.0

Der Bandtransport startet zum schnellen Rucklauf. War der Schreibkopf
eingeschaltet, so wird er vor dem Rucklauf ausgeschaltet.

Nach dem Ruckspulen wird kein Interrupt gemeldet.
Der Zustandsmelder BOT ist gesetzt.

Besonderheiten:

Nachdem der Befehl RW ausgegeben wurde, darf die Adresse abgeschaltet
werden und es dirfen andere Gerdte innerhalb des gleichen Controllers
adressiert werden.

Rickspulen bis Bandanfangsmarke und Abschalten (1.1) RWL

Befehl 1.1

Der Bandtransport startet zum schnellen Rucklauf und schaltet auf Reset.
Die Statusmeldung RDY geht auf "0". Interrupt wird nicht gemeldet.

Nach Erreichen der Bandanfangsmarke (BOT) stoppt der Bandtransport und
das MB-Gerit schaltet ab.

Das Band kann enthommen werden.

Bei Neustart der Bandverarbeitung muB8 das MB-Gerdt neu von ‘Hand
eingeschaltet werden.

k) Befehlsfolgen
Folgebefehl
1. Befehl DBS | DBL | BS DBV |DBR | GV | RW RWL |DBLS
DBS X |0 X 0 X 0 X X 0
DBL X X X X X 0 X X .
BS X 0 X 0 X 0 X X 0
DBV X X X X X 0 X X -
DBR X X X X X X X X X
GV X 0 X 0 0 X X X 0
RW X X X X 0 X
RWL 5 . . s :
DBLS X X X X X 0 = X
X = zuldssige Befehlsfolge
0 = unzuldssige Befehlsfolge
= sinnlose Befehlsfolge
178 4.78
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15.4.4
e EG 0.0
e EGO0.1

e EG 0.0+ GA
e  EGO. 1+ GA

e EG 0.2+ GA

Bedeutung der Statusmeldungen

Interrupt-Nummer bei Interrupt=Wunsch
Leseinformation (DSZ) nur bei gesetzter Anfrage.

Interrupt=Nummer
Leseinformation (bei DSZ EG 0.1)

Bit 0, LO "Lo&schen"

Bit O wird gesetzt, wenn das Gerdt Uber das Signal LON
oder den Befehl LOB gelsscht wurde. Mit MLO wird der
Merker geltscht.

Bit 1, PFS "Parity-Fehler-Schnittstelle"

Bit 1 wird gesetzt, wenn im Informationszyklus ein Parityfehler
festgestellt wurde. Mit MLO wird der Merker gelsscht.

Bit 2, LD "Lost Data"

Bit 2 wird gesetzt, wenn ein Zeichen zu spdt gesendet oder
abgeholt wurde. Mit MLO wird der Merker geldscht.

Bit 3, DF "Datenfehler"

Bit 3 wird gesetzt, wenn beim Schreiben oder Lesen ein
Fehler erkannt wurde. DF ist eine disjunktive Verkntpfung
aus: VPC-, LPC- und CRC-Fehler.

Bit 4, KDF "Korrigierbarer Datenfehler"

Dieser Status tritt nur in Verbindung mit Bit 3 (DF) auf.
Er besagt, daB ein Datenfehler vorgelegen hat, dieser aber
vom Controller korrigiert werden konnte.

Bit 5, IDENT "Indentification Burst"

Dieser Status muB nach dem Schreiben bzw. Lesen des ersten
Datenblocks nach dem BOT-Spiegel vorhanden sein. Er sagt
aus, daB es sich bei dem vorliegenden Band um ein PE-
beschriebenes Band handelt.

Bit 7, INT "Interrupt"

Bit 7 wird gesetzt, wenn das Gerét eine Inferfupf-Wunsch
hat. Dieser Wunsch ist abhdngig von der Interrupt-Vorrang-
kette und einer unter Umstdnden gesetzten Kanalsperre.

4.78
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Bit 0, FPT "File Protect"

Bit 0 = "1", die Spule ist ohne Schreibring. Es kann kein
Schreibbefehl abgesetzt werden.

Bit 1, RWD "Rewind"

Bit 1 = "1", das Gerdt befindet sich im Ruckspulzustand
und steht noch nicht wieder auf BOT.

Bit 2, RDY "Ready"

Bit 2 = "1", das adressierte Gerdt steht auf ON-LINE und
ist bereit einen Befehl anzunehmen. =

Bit 3, CBY "Controller busy"

Bit 3 = "1", der Controller ist aktiv und handelt gerade
einen Befehl ab. Mit Befehlsende wird CBY = "0".

Bit 4, NRZI
Bit 4 = "1", es ist ein NRZI-Bandgertit angeschlossen.

Bit 5, EOT "End of Tape™:

Bit 5 = "1", Bandendemarke erkannt.

Bit 6, FM "File Mark"

Bit 6 = "1", Trennungsblock oder Bandmarke erkannt.

Bit 7, LDP "Load Point"
Bit 7 = "1", das Band steht auf der Bandanfangsmarke.

180
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e Statusmeldungen vor Abhandlung eines Befehls

/L® |pFs (LD |DF |LDP|EOT|FM |INT |FPT |RWD[RDY [NRZI| CPY
DBS 0 b - X x
DBL 0|0 0 X | X
BS 0 |0 - XX
| DBV 0 |0 0 % X
DBR 0 0 X X
GV g |0 : Xo-¥
RW 0 0 X=X
RWL 0 0 x&l X
DBLS g |0 0 Xe| X

e Statusmeldungen nach Abhandlung eines Befehls

LO |PFS [LD |DF |LDP|EOT|FM |INT |FPT |RWDRRDY [NRZI| CPY

DBS 0 1.0 10 0 0 : 0 = X X
DBL = 0 30 0 0 0 0. 10 X X
BS 0 {0 J0 0 0 0 : X X
DBV | 0 | O 0 0 0110 X X
DBR 04 0 0 0 010 X X
GV 6.1.0 5 0 0 X X
RW 0|0 X 0 X X
RWL 010 . 3 : > ; .10 . X
DBLS| O | O |O 0 2 0 0 G0 X X

X = unbedingter Status

0 = bedingter Status

= Status darf nicht vorhanden scin.
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15 Steckerbelegung
1/O=-Stecker PSP-Stecker
Al A2 B1

Pin

1 WDP GND

2 oV IFON

3 WD O IFIN

4 oV IF2N

5 WD 1 GND

6 +5V ov. IF3N

7 4 5 WD 2 IFAN

8 +5V oV IF5N

9 oV WD 3 GND

10 SLTO oV IF6N

11 SLT1 WD 4 IF7N

12 SLT2 oV PARN

13 SLT3 WD 5 GND

14 oV oV AGN

15 RDS WD 6 ANFRN

16 oV oV STADN

17 RDO WD7 GND

18 oV oV STIN

19 RD1 SWS QUITTN
20 RD 2 oV INTN
21 RD3 SFC GND
22 oV oV INSAN
23 RD 4 SRC INSEN
24 RD5 ovVv NEN
25 RD 6 OFFC LON
26 RD7 oV +5V
27 oV RWC + 5V
28 FPT oV + 5. ¥
29 LDP WDS +12 V
30 EOT oV GND
31 oV WARS GND
32 RWD oV +24 V
33 RDY RTH2 +24 V
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16 Magnetband 800 bpi/1600 bpi
16.1 Allgemeines

Die Magnetbiénder 6150.0x und 6152.0x sind fir den Einbau in den Schrank
0783.00 konzipiert.

Die Bandgerdte sind mit einem Anschlufeld MB Pertec 1216 ausgeristet, das
den AnschluB von max. 4 Gerdten Uber das Daisy-Chain-Kabel 7127 an einen
Controller ermsglicht.

16.2 Adressierung

Die Adressierung der Magnetbandgerdte erfolgt auf dem Anschlufeld MB-Pertec
Uber einen 4-pol. Codierschalter (Mduseklavier), der auf dem Print durch SEL
gekennzeichnet ist.

Die Schalterbezeichnung auf dem Codierschalter (1, 2, 3 und 4) entspricht den
Select=Signalen 0, 1, 2 und 3.

Um die Magnetbandgerdte auf dem Anschlufeld MB-Pertec adressieren zu konnen,
muB das Gerét auf dem Data-7-Board auf Null codiert sein (Bricke W17 einge-
lstet).
MB-Gerttenummer | Select-Ltg. | Schalter
0 0

AWN —

1 1
2 2
3 3

16.3 Leistungsabschluf

Stmtliche zum Magnetband gesendeten Signale sind auf dem MTA durch einen
Spannungsteiler abgeschlossen.

In einer AnschluBfeld MB-Pertec Konfiguration darf immer nur das letzte an der
Daisy=Chain-Verbindung angeschlossene Anschlufeld mit AbschluBwiderstands-
Netzwerken ausgerustet sein. Die Netzwerke aus den anderen MTA’s mussen
entfernt werden.
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16.4 AnschluBbeispiel

MB MB
9/1600 9/800
Kabel
7133.00 Kabel 7133.00
NT |F |SZ|NNDfA [D |[MPCPU R |R |R |N
R |88 E/A L S C s ta lats
E [®2 Mmlz lo R e
B > N
o; T
&S R
<t N
oN N
Srois
3037 *1 2407 [1819/2805|2449| 1517 [1619{1619]1619] 3038

Chassisbestickung 96 KB

% Der Controller 1827.00 ist ein Doppeleinschub

Die Magnetbinder kénnen nur alternativ angeschlossen werden, da beide Gerdte
den gleichen Gerdte-Code haben.

"
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16.5 Justagen

Die Justagen sind in der Reihenfolge der Justageanleitung durchzufthren.
Beim Austausch von Boards sind die erforderlichen Justagen nach der Tabelle 1
durchzufthren.

e Bedeutung der Spalten
< Die unter "K" angegebenen Werte sind Toleranzangaben. Liegen die
ermittelten Werte .noch innerhalb dieser Toleranzbereiche, so ist

keine Justage erforderlich.

tel Unter "J" werden die Werte angegeben, die bei einer erforderlichen
Justage eingestellt werden missen.

"JP"  Justagepunkte, z.B. R 102 - D 09
1——» Boardkurzbezeichnung
Potentiometer

"TP"  Testpunkte, z.B. TP 18 - StJ

|———> Boardbezeichnung
Testpunkt

e  Boardkurzbezeichnungen

Bandeinheiten
9/800 | 9/1600

StJ = Steuerelektronik J X X
D09 = Datenelektronik E9 X

D19 = Datenelektronik E 19 X

DOF = Datenelektronik F X
P0X = Datenelektronik E9, E 19 oder F

Der Nullpunkt "TP17-StJ" (OV) ist bei allen Messungen an den Magnetband-
einheiten als Bezugspunkt zu benutzen.

Bevor elektrische oder mechanische Justagen durchgefihrt werden, sind immer
zuerst die Spannungen zu kontrollieren und ggf. zu justieren.
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1. Reinigung
Die Bandberthrungspunkte sind zu reinigen.

| K bzw. J |TP

| P

a) Kopf und Bandfihrung Head-Cleaner ’
Head-Cleaner

Head-Cleaner l

b) Capstan

c) Bandreiniger

bzw. lsopropyl-Alkohol

ACHTUNG: Das Band muB8 absolut parallel zum Bandreiniger verlaufen

(Einfallwinkel = Ausfallwinkel)

Band

Deckelschrauben

Bandreiniger Befestigungsschraube

2. Spannungen (Steuerelektronik J)

XDORF COMPUTER AG

K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
b) +5V=Stabilisator K: +4,95... TP 23-StJ R231-5tJ
+5,05'V
Je 5 \%
c) =5V-Stabilisator K: -4,95... TP22-StJ R 244-StJ
-5.05 V
J: -5 A%
d) Moax. Differenz zwischen K: <0,07 V
+5V und -5V J: =<0,07 V

186
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3. Spannarm-Arbeitsposition

Bei einigen Justagen mussen die Spannarme ab und zu herauf (Arbeitsstellung) und
herab (Ladestellung geschwenkt werden.

ACHTUNG: Nicht auf die Spannarmrollen dricken, um einen Spannarm manuelle von
der Ladeposition in die Arbeitsposition zu bringen.

e Arbeitsposition

a) Beide Bandspulen entfernen.

b) Zwischen BOT/EOT-Fotoabfihler und Reflektor ein Stick dunkles nicht
§ reflekfierendes Papier halten.

N~ c) Taste "Load" kurz dricken.

d) Wenn die Spannarme in Arbeitsposition sind, MB ausschalten.

e Ladeposition

a) Den Lichtweg zwischen BOT/EOT-Fotoabfthler und Reflektor &ffnen.
b) Wenn die Spannarme in Ladeposition sind, MB ausschalten.

4. Spannarm-Begrenzungsschalter

K bzw. J P'P lJP
a)  Spannarme in Arbeits- l i
position bringen i ’/, Seraie
ustage8 S
b) Den Abgabespannarm hin w !

und her bewegen. o

Justageablaut B ———»
g

¢)  Schalterstellungen Der Schalter
solt schlielen, ~ Nocken )
wenn sich der
Spannarm jweils / \
an den &duleren / Asege S
Markierungen Justagestellungen A
(A) befindet. [ e
d) Der Schalter mull in der e e
jeweils @uBeren Stellung Spannarm
des Spannarmes gedffnet
sein.
e) Schaltpunkt Der Schaltpunkt
des Schalters sol
auf der Halfte
der Steigung der

(B).

Nocke liegen '

2.79 187




TR
NIXDORF
SRS
COMPUTER

8870/]/3 N Kundendienst
5. Ladebegrenzungsschalter
K bzw. J TP [JP
a)  Spannarm abwechselnd in |
Lade- bzw. Arbeitsposition
bringen.
Spannarm ——a=|
b)  Schaltpunkt Der Schalter oy =
soll schlieBen, e
- wenn der Ab-
gabespannarm SehBiter
gerade seine ~
Anschlagsbe- S
gréenzung er= Begrenzung
reicht.
6. Betatiger-Begrenzungsschalter
K bzw. J TP | Jp
a) Spannarme in Arbeits- I
position bringen < Spannseil
b)  Schaltpunkt Der Schalter
soll etwa in Covieo
der Mitte des el
Armbetdtigers
schalten.
® ® —— Schalter I
Justage :
188 3.4
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7. Spannarm-Positionsabfiihler

K bzw. J TP JP

Blende

a) Spannarme in Arbeits-
position bringen.

b) Den jeweiligen Spannarm
‘manuell auf die Mittel-
markierung stellen.

Justage Fotoab-

/1 fiihler

c) Blende verdrehen, bis der

K: 40,6 V Abgabeseite:
MeBwert erreicht wird. J: 40,6 V TP 19-StJ
Aufnahmeseite:
TP 24-StJ
8. Aufnahme- und Abgabespannarm
K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
Spannarm

b) Zenrrierung Justiere Spann- : Aufnahmearm:
arm exakt auf R159-StJ
Z-Uf Mitte Imar- seisibediin:

S\ R194-5tJ

c) Wartungsschalter abwech- \_4__,

selnd auf "Forward" und
"Reverse" schalten A’/

d) Hub Justiere bis der Aufnahmearm:
Armhub gleich- R 157-StJ
mdﬂlg die bei Abgabearm:
den duBBeren R 1925t
Markierungen
erreicht.

Anmerkung: Falls bei der Hubjustage die Bandspannung verloren geht, das Justagepoti
gegen den Uhrzeigersinn zurdckdrehen. Das Band erneut laden und
erneut nach Pkt. a justieren.
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9. Spulenservo-Treibriemen

K bzw. J jJP

a) Die Zahnriemenscheibe so
weit drehen, daf3 der letzte
Zahn voll eingefallen ist.

b) Riemenscheibe festhalten.

c) Riemenspannung

10. Schreibsperre

letzter Zahn eingefallen

hier driicken

Zahnriemen-
scheibe

|

Justiere so, daB bei nicht zu kraftigen Durch-
driicken des Riemens (siehe Zeichnung) der
zweite Zahn fest in eine Lucke eingefallen ist,
jedoch nicht der dritte.

K bzw. J TP | JP
a)  Schreibsperre manuell I
5 = Spulennabe
voll zurickziehen. .
b) Wenn Justage erforderlich, | Der Stoflel muf}
mu3 die Schreibsperre- mit dem Ende i e
Einheit ausgebaut werden. der Rickseite
des Nabenflan- it
sches glatt
abschlieBlen.
~
Magnet

o e

Justage-Sicherungsmuner/y _"‘i‘l

Justage

2.79
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1.

Spulennabe

K bzw. J TP | Jp

a)

Justage erforderlich, wenn
die Bandspule auf der Nabe
schlupft bzw. der VerschluB
zu leicht oder zu schwer
schlieBt.

Tabelle 1

Justage im Uhr-
zeigersinn er=
gibt geringeren

Bandspule Nabe

Schlupf und fe- @
steren Verschlufl s

Justage

Erforderliche Justagen nach dem Austausch von Boards:

Boards

MB-Datenelektronik

MB-Steuerelektronik

Kapitel-Justage

17
18.

i 8

24
13.
4.
13,
16.
18.

Verstdrkung der Leseverstdrker

Dichte-Leseuberwachungsschaltung
(bei 800er-Bandeinheit)

Schreibschraglauf (bei 800er-Bandeinheit)

Spannungen
Kapstanservo-Abweichung
Start-Stop-Zeit
Bandgeschwindigkeit
Ruckspulgeschwindigkeit -

Aufnahme- und Abgabespannarm

2.79
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12. EOT/BOT ({Steuerelektronik J)

K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
b) BOT mit Spiegel K: +4,5 V min. |[TP3-5tJ R275-5t) %%
3 1%
c) EOT mit Spiegel K: +4,5 V min. |TP4-StJ R 274-5t) % *
- J ¥
d) BOT ohne Spiegel K: 0,7V TP 3-StJ
J: 2%
e) EOT ohne Spiegel K 9,7V TP 4-5tJ
J 2%
f)  Entferne Leerband
g) BOT ohne Band K: +4,5V TP3-StJ
J: 3% ;
h) EOT ohne Band K: +4,5V TP 4-5t)
5 F 3w
Foto-Sensor
Ubersprechdampfung
Band > ('(_,6_& I /
o\‘: ®
Kopf
1% Justiere so, dafB} die Spannung gerade von OV nach +4,5V schaltet.
Drehe Poti 1/2 Umdrehung weiter im Uhrzeigersinn.
2%  MuB nach Pkt. b und c Justage stimmen.
3%  Justiere den BOT/EOT-Sensor bzw. Reflektor.
%%  Falls diese Justagepotis nicht vorhanden sind und die Toleranzwerte

abweichen, muB3 der Foto-Sensor bzw. die Steverelektronik J getauscht

werden.

192
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13. Kapstanservo-Abweichung (Steuerelektronik J)
K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
b)  Kapstanverstérker= K: -0,2... TP32-5tJ R 101=StJ
Spannung +0,2 V
Je@ N
Abhégngige 'Justogen:
Kapitel 6 und 8
14. Start-Stop-Zeit (Steuerelektronik J)
K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband mit
Schreibring
b) Lade TAPDA
c) Schalte Bandeinheit auf
ON-LINE
d) Starte START/STOP-Pro-
gramm
¢) Ramp-Timing K BETA TP20-5tJ R 87-StJ
11,8 ms
#1415 m

ACHTUNG: Bei der Messung, prozentuale Amplitudenangabe beachten!

Anstiegszeit

Abfallzeit

1o j};/ |—

Amplitude

2.79
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15. Bandgeschwindigkeit (Steuerelektronik J)
e K bzw. J TP JP
a) Lade Leerband
b) Schalte MB mit Wartungs-
schalter auf "Forward"
c) Beleuchte die Stroposkop-
scheibe (am Kapstan) mit
einer 50 Hz Lichtquelle
d) Bandgeschwindigkeit Der innere Ring R96-5tJ
der Stroposkop-
scheibe mul3
scheinbar still
stehen.
‘e) Schalter MB mit Wartungs-
schalter auf "Reverse"
f)  Weiter nach Pkt. c und d Bei korrekter "Forward"-Justage | R227-StJ
ist eine Toleranz bei "Reverse" (falls vorhan-
moglich und normal, wenn kein den)
separates Justagepoti vorhanden.

Abhingige Justagen:
Kapitel 8

16. Riickspulgeschwindigkeit (Steuerelektronik J)

K bzw. J 8 5 ] JP
a) Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen
b) Lade Leerband mit
Schreibring
c) Schalte Bandeinheit auf
ON-LINE —ﬂ
d) Wenn einige Meter Band
beschrieben sind, fuhre S
"Rewind" durch. i
e) Rickspulgeschwindigkeit ,/’
bei 1600 bpi K: 3,0 - 3,5 ps| TP 505-D OF R 123-St J
33 ps D09, D19
bei 800 bpi K: 6,0 - 6,9 ps
J: 6,25 ps
194
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17. Verstirkung der Leseverstirker (Datenelektronik)

K bzw. J

TP

JP

Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen

Lade Leerband mit
Schreibring

Schalte Bandeinheit auf
ON-LINE -

Wenn einige Meter Band
beschrieben sind, fihre
"Rewind" durch

Schalte MB mit dem War-
tungsschalter auf "Forward"

Leseverstirkeramplitude
bei 800 bpi
bei 1600 bpi

Alter Printstand

.//
7
: 8,5-11,75

10,5V

+3,5-5,5V
4,0V

=5,5.6,5V

R X &R

i i

TP 103-903
D0?, D19

TP 104-904

- DOF

R112-912
D09, D19

R117-917
D OF

18. Dichte Leseiiberwachungsschaltung (Datenelektronik, nicht bei 9/1600 MB)
K bzw. J TP p P
a) Lade TAPDA,
schreibe alles Einsen
b) Lade Leerband mit
Schreibring . l_
c) Schalte Bandeinheit auf -
ON-LINE //
d) Dichte Leseiuberwachungs- i
schaltung bei 800 bpi K: 23,8-26,2 ps| TP11-D09 R27 - D09
J: 25 ps TP 9-D 19 R32-D19
2.79 195
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19. Leseschraglauf

K bzw. J IP JP
Bei 1600 bpi Bandeinheit erst
Schreibschriglauf- Justage
a) Lade "Master-Skew-Tape"
(800 bpi)
b) Schalte MB mit Wartungs-
schalter auf "Forward"
c) Schraglaufimpuls
800 bpi Bandeinheit K:< 9 ps Justage durch Unterlegscheiben:
J: =<9 ps Eine Unterlegscheibe, 500 p Inch
stark = Skew=-Korrektur von ca.
42 p Inch.
1600 bpi Bandeinheit K:«<16 ps TP 15-D 09,
TP 2-D 19
J:<=16 ps TP 10-DOF
Schrauben
Unterleg-
scheiben
>+ 4 o
TN
$ 3 [ ) Montageplatte
1' nl " 0 =
; : 4 Band 3 E {
B S

Innenvierkantschrauben

196
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20. Ubersprechddmpfung

K bzw. J TP | Jp

a) Lade Leerband mit Schreib-
ring ohne das Band Uber
den Kapstan zu legen.

Um den Ladevorgang zu
ermdglichen, ist beim
Laden zwischen das Band
Y und dem EOT/BOT-Foto- :

abfihler ein weifles Papier
zu halten.

b) Schalte MB auf ON-LINE
c) Band beschreiben
d) Ubersprechen

-

TP 103-9203
D0%, D19

TP 104-904
DOF

sl
AN
<<

Die Justageschrauben befinden
sich hinter der Frontplatte.

1 SRR Ubersprechdampfung

—_———— 0.13mm
Band ® ca. Loch-
kartenstarke
Kopf

ACHTUNG: Die Ubersprechddmpfung muB absolut parallel zum Kopf stehen.
Der Abstand Kopf-Ubersprechdampfung soll mindestens auf Loch-
kartenstarke justiert werden, um mit Sicherheit Bandbeschddigungen
zu vermeiden.
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21. Schreibschraglauf

800 bpi-Bandeinheit

a) Lade TAPDA,
schieibe alles Einsen
b) Lade Leerband mit
Schreibring
) Schalte MB auf ON-LINE
d) Schraglaufimpuls

1600 bpi-Bandeinheit

a) Entferne den Schreibkopf-

) stecker J] und den
Lesekopfstecker J2 vom
Data-Board

b) Stecke den Stecker Jj
in die Buchse J2 auf dem
Data~-Board

c¢) Lade "Master-Skew-Tape
(800 bpi)

d) Schaite MB mit Wartungs-
schalter auf "Forward"

e) Schraglaufimpuls

K bzw. J TP
3
25
Bk
5% l -
e Scfnraqlud ’Schn'iglnu'
B
Ko< 95 TP 15-D 09 R18
J: « 9 ps TP 2-D 19 D09, 19
r//
/
e TP 10-D OF
Jrne 8 MSs
Justage durch Unterlegscheiben:
Eine Unterlegscheibe, 500 ps Inch
stark = Skew=-Korrektur von ca.
42 p Inch.
Schrauben
Unterl =
e
N
mg =
1 o
c:b Kopf c»—_lt Montageplatte
I £ )
; 'r Band : < j‘
STTS g SR 5 e
Y
\\ Innenvierkantschrauben
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21. Spulennabe
K bzw. J TP | Jp
a) Justage erforderlich, wenn Justage im Uhr- e :
die Bandspule auf der Nabe | zeigersinn er- Nehs
schlupft bzw. der VerschluB | gibt geringeren
zu leicht oder zu schwer Schlupf und fe-
schlieBt. steren Verschlul
Justage
e Tabelle 1
Erforderliche Justagen nach dem Austausch von Boards:
Boards Kapite |-Justage
MB-Datenelektronik 8. Verstdarkung der Leseverstarker

9. Dichte -LeseU‘berwochung;scholfung
(bei B0Oer-Bandeinheit)

11. Schreibschraglauf (bei 800er-Bandeinheit)

MB-Steuerelektronik Spannungen

Kapstanservo-Abweichung

2

4

5. Start-Stop-Zeit
6. Bandgeschwindigkeit
7

Ruckspulgeschwindigkeit
18. Aufnahme- und Abgabespannarm -
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16.5.1  Bedeutung der Justagepotentiometer

® Tabelle 2

R 275
274
194
159
101
157
192
96
94
89
87

244
231
227

b S R T T T R - - R T

23

BOT Bandanfang
EOT Bandende
SsucC Abgabearm Zentrierung
TUC Aufnahmearm Zentrierung
COS Kapstanservo-Abweichung
IS Aufnahmearm-Hub
SUs Abgabearm-Hub
LOS Bandgeschwindigkeit, langsam
HIS Bandgeschwindigkeit, schnell (nur bei Dual Speed Units)
HSR Ramp-Zeit, schnell (nur bei Dual Speed Units)
LSR Ramp-Zeit, langsam
RWE Rewind-Geschwind igkeit
ks i Spannung
S Spannung
Bandgeschwindigkeit, Reverse
r'\/:“" r\/—
o 80T
5
[(Raze ) o EOT
Q30 i o S
3 3 ﬁ
=
S “ suc
[R5 3 Tuc
R101 9| o cos
U“[::,‘j T | TUS
c®2 o [R132 9| sus
en Ch (A% | . Los
c65 2 R9: A HIS
y [RBT_3| HSR
Egé gc::jﬁ R o LSR
o o R123_J ® o REW
roset— JBZEL Dl -5V

R243
R232
R231 H 5V
V\L —d
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F3 Sicherung, -18V, 8A, flink
F2 Sicherung, +18V, T0A, flink

F 1 Sicherung, 220V, 3A, trtge
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Anordnung der Boards und Sicherungen (Bandeinheit 8000 u. 8000 A)

16.5.2
Datenelektronik

Steuere lektronik J
Stecker J103

Stecker J 101

Stecker J102
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16.5.3  Justage-, Test- und MeBpunkte
Steuerelektronik J
o~ 3] )} [} - o ® =
B M- 8. 2 2 =
50'0|@o 6l odl ool 006! 600 v0a jod!
©000,000/i{000 000, 00O, 10000, 000, 00
©99¢ 0009 @00, Ocog fog ©°%
TP32 @ o TP
e TP 30
K1
® P29
K2
eTP27
£ JRrR2n pdie oTP1
J28 000
000D,
€ JRr2es Boo
g __Jr123 °TP26 o TP23 o1p22
g |Rr87 ®TP25
°
g ]r89 TP 24 R227
(- T3 P21 e
 — e1p20
& LR e1P18
C__Jnis? e1P13 =
R0 eTP16
R159 2
:EE 2 e7P13
T Jrise )
8o
o]
s1
£ ®TPI4
eTPI5 .
2 eTP12 L4
TP10®@ @ TP9 - Sie
e1P8
w17
®TP6 e ——2) .
[ ]
i o016 —
W18 1000,
ot—3o 1822, W20
e —— o
- 5
=}
€ JRr2rs 122 5
o0
© 00
oo
0w = @ i = Ee ) = ® o 5
= 3 S =R e = > w19
oed BEge 82 = B o€ 22 %2
19, " '
S 8o @e @ @ @ o oo B 83y
9
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Justagepunkte

J 1 Spannarmabfihler Abgabespule
J 2 Spannarmabfihler Aufnahmespule
J 3 Kapstan

J 4 Motor Aufnahmespule

J 5 Motor Abgabespule

J 6 Netzteil, komplett

J 7 Schreibsperre und Verriegelung
J 8 Strom "Data-Platte"

J 9 Kuhlblech

J 10 frei

J 11 Platte "Data K1"

J 12 Leuchtschalter RESET

J 13 Leuchtschalter LOAD

J 14 Leuchtschalter REWIND

J 15 EOT/BOT

J 16 Adressenanwahl|

Potentiometer

R 87
R 89
R 94
R 96
101
123
157
159
192
194
227
231
244
274
275

~

AR AORAOARRAOAR

- X RV
i, (Y

Sdgezahn, langsam
Sagezahn, schnell
Bandgeschwindigkeit, schnell
Bandgeschwindigkeit, langsam
Kapstanservo-Abweichung
Rickspulen

Ausschlag Aufnahmearm
Aufnahmearm, Mitte
Ausschlag, Abgabearm
Abgabearm, Mitte

| S SURNS SRED Tump AL USSR VR S S WG SN U SRR S

Bandgeschwindigkeit langsam ruckwdrts

+5V stabilisiert
-5V stabilisiert
EOT
BOT

Wartungsschalter
Verriege lungs-Relais
Ruckspul-Relais
Schnittstellen-Stecker

Leuchtschalter ONLINE
Leuchtschalter 9-Kanal
Leuchtschalter HIDEN od. 1600 CPI
Anzeige WRITE ENABLE od. FPT
Anwah| Zusatz

Format

Stromversorgung

Strom abschalten

Anschlagschalter unten, Spannarm
Anschlagschalter oben, Spannarm
Armbetdtiger Motor

Kuhlblech

Kuhlblech

Kuhlblech

Kihlblech

4.78
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Start -
Power On

Fehlersuchanleitung

16.6
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Reverse ?
Band

entladen ?
Ende
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Prufe Sicherung F2,
messen an TP 33.
Prufe Q52,Q53,Q54,
Q55, CR46,CR47

Prufe Sicherung F3,
messen an TP 31,
Prife Q56,Q57,Q58,
Q59, CR52,CR53

Prufe Sicherung F2,
messen an TP 83.
Prufe Q52,Q53,Q58,
Q55, CR46, CR47
Just. Poti K231

Prufe Sicherung F3,
messen an TP22.
Prife Q56,Q57,Q58,
Q59 CR52,CR53

Prufe Sicherung F2,
messen am Stecker J27,
Pin 1. Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

Prufe Sicherung F3,
messen am Stecker J27,
Pin 4. Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

Messen am Stecker J27,
Pin 7.

Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

Messen am Stecker J27,
Pin 9.

Prufe Trafo und
Gleichrichtung.

208

4.78




e

NIXDORF

COMPUTER
Kundendienst

8870/1/3 N

Band
einlegen

!

Erstes mal
{Load=Schalter
betdtigen

Loadschalter defekt, +5V, =5V, +18V,
-18V vorhanden. Spulmotoren o.k.,
Load FF nicht in Grundstellung,
Bandsteuerplatte defekt.

Zweites Mal
Load=Schalter
betdtigen

BOT-Abfuhlung defekt,
Fehler in Bandsteuerplatte,
Fehler im Kapstandmotor,
Rewindschalter hat Kontakt.

4.78
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Befeh!l Forward
steht an

Gerdt Ready, Fehler im Kabel
oder Schnittstelle. Prife Kap-
stanservoverstdrker, Ramp=
Generator. >

.

Schreibring vorhanden,
Schreibstrom vorhanden,
Signal Motion o.k.

Befehl Reverse
steht an

Gerat Ready, Fehler im Kabel
oder Schnittstelle. \_
Fehler im Kapstanservoverstdr=
ker, Ramp-Generator.

authorization will

We reserve all rights arising from

make liable to pay damages.

production without o
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Befeh! Rewind

steht an

Band auf
BOT

Schalter Rewind
bettitigt

wird ent-
laden?

Gerdt Ready, Fehler im
Kabel oder Schnittstelle,
K1 Relay.

On-Line-FF zurUckgesetzt,
Ramp-Generator ruckspulen,
Spannarm berthrt Endschalter,
Kapstanservosteuerung, Kapstan

4.78
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16.7 AnschluBfeld “Magnetband 1216"
e Schalterstellung: 1 ON = Select 0

2 ON = Select 1

3 ON = Select 2

4 ON == Select 3

e SteckeranschluBbelegung des Anschluifeldes
Winch.-| 3 M AnschluB MB auf MTA | Sign. Sign. Richtg.

Signal-Bezeichnung Stecker | Stecker | Steck.| Pin| GND | abgeschl.| 4. TMW/|Contr. |MB
LOAD ON LINE LOoL) F - J1o1 1 2 x - —_
SELECT 0 (SLTO) | L 2 J1o1 J 3 x °% e
SELECT 1 (LT | R 13 J101 | Al 4 x e e
SELECT 2 (SLT2) | V 15 J1o1 |18 5 x - —
SELECT 3 (5LT 31 Z 28 Jiol | v 6 x - B
SYNCHRONOUS FORWARD COM (SFC) H 3 J1t | C 7 X x —
SYNCHRONOUS REVERSE COM  (SRC) K 4 Ji1o1l | E 8 R - e
DATA SENSITY SEL (DDS) i - J1ol1 | D 5 x - —
REWIND COMMAND (RWC) M 5 J101 [ H | 10 X - —
OFF LINE COMMAND (OFFO) | P - Ji1otl | L 1 x - —_—
SET WRITE STATUS (SWS) u 12 J1o1 32 x x —
OVERWRITE COM ow) | u - J101 | B 13 x - R
READY (RDY) c ] 30T 14 - - ——
ON LINE COMMAND h - J101 | M| 16 - - —-—
REWINDING (RWD) K z J101 | N[ 17 - - —_—
END OF TAPE (EOT) n 8 J1ot | U - - - —
LOAD POINT (LDP) v 9 J1ol { R - - - -
FILE PROTECT (FPT) w 10 J1or [ P - - x —_—
DATA SENSITY INDEC. (DDI) 3 11 J101 | F - - - -—
WRITE DATA STROBE (WDS) BB 39 J102 | A 1 x X e
WRITE AMPLIFIER RESET * (WARS) | CC 38 J2 ] € 3 x x —
READ THRESHOLD (RTH) DD - J102 | E 5 X - —
WRITE DATA PARITY (WDP) AA 37 F102--& 10 X x e
WRITE DATA 0 wDo) | t 36 J102 | M| T1 x % =
WRITE DATA 1 wo1) | s 35 31102 | N |12 x 5 =
WRITE DATA 2 (WD2) P 34 3102 }-P 13 X x —
WRITE DATA 3 (WD3) m 33 J1e2 | R 14 x x —
WRITE DATA 4 (WD4) | e 32 Ji1wz | s 15 x x =
WRITE DATA 5 (WD5) f 31 J1z | T 16 x x ——
WRITE DATA 6 wpé | a 30 J1wz |u |17 x % —
WRITE DATA 7 (WD7) | b 29 J102 | vV | 18 X 3 —
READ DATA STROBE (RDS) B 25 J103 12 | A - - ——
READ DATA PARITY (RDP) A 24 J1o3 | 1 B - - -
READ DATA 0 (RDO) € 23 J103 |3 |.€ - - e
READ DATA 1 RDY) r 22 J103 |4 | D - - —
READ DATA 2 (RD2) J 21 4103 |8 | J - - —
READ DATA 3 (RD3) N 20 J1s |9 | K - - -
READ DATA 4 (RD 4) T 19 J103 {14 | R - - -—
READ DATA 5 (RD5) w 18 J103 {15 | S - - —
READ DATA 6 (RD &) X 17 Jio3 (17 Un - - -—
READ DATA 7 (RD7) X 16 J103 |18 |V - - —-—
+5V AbschluBwiderstand 3 14/27 - - - - ——
+5V TAPE MARK W. + SEL - - J1ol | s - > IMTA ~—
GND S 1 l - - -
GND x 26 - - -
GND HH 40 I - - -
GND y - - -- - -
GND d - - - - -
GND D - - - - -
NC FF - - - - -
NC EE - - - - ==
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Ansoh{uf flie O I an alle S Ansicht von Bestiickungsseite

auBer System 620 bzw. Daisy chain Kabel

AnschiuB fiir Datenkabel
an System 620

/

Selectierungs-IC

Widerstands-Netzwerk SEL-Schalter

/ ‘ /

Winchester-Stecker 3M-Stecker

J102

\ Widerstands-Netzwerk

/
/

P o]

Winchester-Stecker ﬂ

L.

J101

o

J103

Print vom 21.10.76/2

Leersockel fiir
nicht benétigte
Widerstands-Netz-

Sicherung fiir Widerstand: orke

+5V-Widerstands:  NEIMOTKE

Netzwerke e'cs'e L
SEL-Schalter

J102

/ l

Winchester-Stecker

r J101 4]
li

il

J103

Print vom 15.12,76/3

Ansicht von Bestiickungsseite
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17 DSZ-Einschub 2805
171 Codierschalter

ON

OFF

Fur die E/A-Adresse 40x Schalter 1 und 6 in ON-Stellung.
Schalter 1 GADN

Schalter 2 leer
Schalter 3 leer
Schalter 4 leer
Schalter 5 INF7 N
Schalter 6 INF8N
Schalter 7 INF9 N
Schalter 8 INF10N

[sws]2[nfw]s[ e[ 7] 6] 5] 4] 3] 2] 1] o]

Schalter nn

17.2 Allgemeines

Der 2-Kanal DSZ-Einschub ermoglicht einen schnellen Datenaustausch zwischen
Peripherie und Speicher.

Der Kanal 1 fuhrt Uber die Rickwand, d.h. der Rechner wird fir die Daver von
Speicherzyklen angehalten. Der Kanal 2 fuhrt zur Kabel-PSP und belastet die
Ruckwand nur wihrend der Speicherzyklen.

An einen DSZ konnen mehrere, in der Verarbeitungsgeschwindigkeit unterschied-
liche, Peripheriegerdte angeschlossen werden.

Die Daten der beiden Kantle werden im Multiplex-Betrieb Ubertragen.

Wihrend des Datenaustausches zwischen 2 Peripheriegerdten und Speicher in den
beiden Kandlen kénnen andere Peripheriegerdte Transportbefehle, Statusmeldungen
bzw. Ein-/Ausgaben verarbeiten.

4.78 215




8870/1/3 N

i i
NIXDORF
A
COMPUTER
Kundendienst

17.3

Aufbau

a) Kanal 1 - Rickwand PSP
b) Kanal 2 - Kabel PSP

Codeumwandlung - nein
Register je Kanal - 2 Byte
Zihler, Register, Merker - im RAM 16 x 20 Bit
Steuerwerk - 1 Ablaufsteverung
Arbeitsweise PSR - Wort (2 Byte)
Arbeitsweise PSP - Bytes
Elektronikkarten -1
Datentransport trotz Parityfehler - nein

Funktionen

Interne DSZ-Ausgabebefehle

Interne ‘DSZ-Eingabebefehle
Rechner=Peripherie-Ausgabebefehle
Rechner-Peripherie-Eingabebefehle
Interrupt-Befehle

Direkte Speicherzugriff-Ausgabebefehle
Direkte Speicherzugriff-Eingabebefehle

(Re — DSZ)

(Re =— DSZ)

(Re —= DSZ —= Per)
(Re = DSZ = Per)
(Re =— DSZ —- Per)
(SP —— DSZ — Per)
(SP = DSZ = Per)

nur auf der

Kabel PSP
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17.4.1  Beschreibung der Funktionen

Interne DSZ-Ausgabebefehle

Die Informationen der internen Ausgabefehle werden in einem 16 x 20 Bit
RAM abgelegt. Der letzte Ausgabebefehl bei der Initialisierung mu8 die
Ausgabe der Startzeile 1 bzw. 11 sein. Mit diesem Befehl werden alle Fehler-
merker des betreffenden Kanals geldscht, und der Merker BU wird gesetzt.

Das Register "BlockadreBzghler" ist 20 Bit breit und muB 2 x geladen werden
(16 Bit + 4 Bit).

Rechner=Peripherie~Ausgaben (Kabel PSP)

Die vom Rechner gesendete Adresse wird im DSZ Ubernommen und die Bits
INF7 N bis INF10 N werden mit dem eigenen Codierschalter verglichen. Ist
der Vergleich positiv wird gepift, in welchem Bereich die Adresse INFON
bis INF6N liegt. Liegt sie im AdreBbereich 20 - 177 schaltet der DSZ
die Adresse zur Peripherie. Die Signale INFON bis INF7 N und AG werden
mit dem Paritybit ungerade ergdnzt.

Die 7 Bit breite Adresse und das Signal AG werden von allen Peripherie-
gerdten Ubernommen, auf Parity gepruft und mit dem eigenen Codierschalter
verglichen. Auf das folgende STI-Signal mit der Information antwortet das
adressierte Peripheriegerdt mit Quittung.

Das Paritybit wird in der AdreB- und Informationsphase gepruft. Ist das
Paritybit nicht richtig, sendet das Peripheriegerdt keine Quittung. Bei der
erkannten Quittung wird vom DSZ das Strobesignal beschaltet.

Die Rechner-Peripherie-Ausgabebefehle ksnnen auch wahrend des automati-
schen Datenverkehrs durchgefihrt werden.

Rechner-Peripherie-Eingaben (Kabel PSP)

Die Adresse wird auf die gleiche Weise wie bei den Rechner-Peripherie-
Ausgaben erkannt und zur Peripherie tbermittelt.

Auf das folgende STI-Signal antwortet das adressierte Peripheriegerdt mit
Information und Quittung. Die Information mit Strobe wird unabhéingig vom
Parityergebnis auf die PSR geschaltet. Wenn innerhalb von 4 ps nach STI
das Peripheriegerdt keine Quittung sendet, wird auch kein Strobe gegeben.
Der Rechner erkennt seinerseits, wenn kein Strobe gegeben wird, nach 10 ws
Wartezeit einen Zeitfehler.
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Abfrage Interrupt-Nummer von den Peripheriegerdten

Wird von einem Peripheriegerdt auf der Kabel PSP das Signal INTN gesetzt,
so schaltet der DSZ dieses Signal zur PSR-Ruckwand durch. Der Rechner
sendet danach den Interrupt-Nummer-Nachfragebefehl der anschlieBend vom
DSZ an die Peripherie gelegt wird.

Die Peripheriegerdte sind in einer Kettenvorrangschaltung eingeordnet. Das
Peripheriegerit, das die Prioritdt gewonnen hat, schaltet die Bits 3 - 6 des
Codierschalters auf die Leitungen INF1 N bis INF4N. Vom DSZ werden
noch die Bits 7 - 9 des Codierschalters auf die Leitungen INF5N bis INF7 N
hinzugefugt.

Die komplette Interrupt=-Nummer mit Strobe wird unabhingig vom Parityergeb-
nis auf die PSR geschaltet.

Wenn innerhalb von 4 ps nach STl das Peripheriegerit keine Quittung sendet,
wird auch kein Strobe gegeben. Der Rechner erkennt seinerseits, wenn kein
Strobe gegeben wird, nach 10 ps Wartezeit einen Zeitfehler.

Datenausgabe SP -=DSZ—=Per
Vor der Datenibertragung missen folgende Ausgaben erfolgen:

Ausgabe BlockadreBzthler 0-15
Ausgabe BlockadreBzahler 16 - 19
Ausgabe Blocklédngenzahler 0-15
Ausgabe Startzeile 0- 1

Die Reihenfolge der Ausgaben ist beliebig, nur die Ausgabe der Startzeile
muB zuletzt erfolgen. Nach diesem Befehl wird das erste Wort (wenn Inhalt
(BLZ) # 0) aus dem Speicher gelesen. Die Daten werden in einem Wortre-
gister des DSZ aufgenommen. Wenn das Peripheriegerét die Anfrage gesetzt
hat, wird zuerst das obere und danach das untere Byte zur Peripherie Uber-
tragen. Jeder der beiden Kandle hat ein eigenes Wortregister fur die Daten.
Nach jedem Speicherzyklus wird die Speicheradresse im DSZ um 2 erhsht
und die Blocklange um 2 verringert.

Bei ungerader Blocklange wird zuletzt ein Wort gelesen aber nur ein Byte
ausgewertet. Die Blocklange und Blockadresse vertindern sich nur um 1.

Nachdem alle Daten zur Peripherie Ubertragen wurden (BLZ = 0) wird noch
das Signal BLO ubertragen. Das Ende der Blockubertragung wird durch ein
Peripherie=Interrupt mitgeteilt.

Die Datenubertragung wird in folgenden Féllen unterbrochen:

ZF SP ... Zeitfehler Speicher

PF- 5P ... Parityfehler Speicher

ZF DEA ... Zeitfehler Peripherie bei Daten-Eingabe oder -Ausgabe
(BLZ=0) ... Blocklénge wird 0
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Dateneingabe Per = DSZ —SP
Vor der Dateniibertragung mussen folgende Ausgaben erfolgen:

Ausgabe BlockadreBzshler 0-15
Ausgabe BlockadreBzéhler 16 - 19
Ausgabe Blockldngenzéhler 0-15
Ausgabe Startzeile 0- 1

Die Reihenfolge der Ausgaben ist beliebig, nur die Ausgabe der Startzeile
mul zuletzt erfolgen.

Die Daten werden byteweise auf Anfrage vom Peripheriegerdt in das Wort=-
register des DSZ ubertragen. Nach jedem Speicherzyklus wird die Speicher-
adresse im DSZ um (2) erhsht (Ausnahme wenn BT). Ebenso wird die Block-
linge nach jedem Peripheriezyklus um (1) verringert.

Nachdem alle Daten zum Speicher ubertragen wurden (BLZ = 1) wird noch
das Signal BLE ubertragen.

Die allgemeine Adresse 0.1 wird im automatischen Datenverkehr auf die
Anfragen nur dann ausgegeben, wenn die Adresse 0.1 im Peripheriegerdt
durch eine andere Adresse Uberschrieben wurde.

Der DSZ kann gerade und ungerade Blockadressen und Blockléngen verarbeiten.

Die Dateniibertragung wird in folgenden Féllen unterbrochen:

ZF -SP ... Zeitfehler Speicher

ZF DEA ... Zeitfehler Peripherie bei Daten-Eingabe und -Ausgabe
PF DE ... Parityfehler PSP bei Dateneingabe

(BLZ) =0 ... Blockldange wird O
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17.5.1

EG 0.0

EG X.2

EG X.3

EG X .12

Beschreibung der E/A-Belegung

Uber die Eingabezeile 0.0 kann die Interrupt=Nummer vom DSZ und
des Peripheriegerdtes abgefragt werden.

In der Eingabezeile X.2 sind die Fehlermerker fur die Internen- und
Rechner=Peripherie Ein-/Ausgabebefehle.

Bit 0 = LO Wird durch das Signal LON oder durch den Lésch-
befehl gesetzt.

Bit 1 = PFS Die Information der Ausgabebefehle wird Uberpruft.
Wird ein Parityfehler festgestellt, dann wird der
Merker PFS gesetzt.

In der Eingabezeile EG X.3 befinden sich die Fehlermerker fur die

Datentbertragung im Kanal 1.

Bit 0 = BU Der Merker BUSY wird bei der Ausgabe der AG-Zeile
X.1 gesetzt und durch BLO, BLE oder einen Fehler
wieder geléscht.

ZFSP Antwortet der Speicher innerhalb von 10 us nicht mit
Strobe, wird "Zeitfehler Speicher" gesetzt.

Bit 3 = PFQF Wird beim Lesen aus dem Speicher ein Parityfehler
festgestellt, so wird der Merker "Parityfehler Speicher
Quellfeld" gesetzt.

Bit 1

Il

Bit 4 = ZFDEA  Gibt die Peripherie bei einer Datenaus- oder -eingabe
auf ein STI nicht innerhalb von 4 ps eine Quittung,

so wird ZFDEA gesetzt.

Bif 5 = PFDE Wird gesetzt, wenn bei der Dateneingabe ein Parity-
fehler festgestellt wird.

Bit 6 = BUS Kommt das Signal BLE bevor der Blockldangenzdhler =
0 ist, wird der Merker "Bereichsunterschreitung" ge-
setzt.

Bit 7 = BUS Kommen von der Peripherie noch Daten nachdem der

Blockldngenzshler = O ist, wird der Merker "Bereichs-
tberschreitung" gesetzt. Die Dateneingabe wird been-
det.

Uber die Eingabezeile X.12 kann der Blockldngenzdhler vom Kanal 2
abgefragt werden.
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EG X.13 In der Eingabezeile 13 befinden sich die Fehlermerker fur die Daten-
Ubertragung im Kanal 2.

Bit 0 = BU sieche EG X.3

Bit 1 = ZFZF Antwortet der Speicher beim Schreiben innerhalb von
10 ps nicht mit Strobe, wird der Merker "Zeitfehler
Speicher Zielfeld" gesetzt.

Bit 2 = ZFQF  Wird beim Lesen aus dem Speicher innerhalb von
10 ps kein Strobe gesendet, wird der Merker "Zeit-
fehler Speicher Quellfeld" gesetzt.

Bit 3 = PFQF siehe EG X.3

Bit 4 = ZFDEA siehe EG X.3

Bit 5 = PFDE sieche EG X.3

Bit 6 = BUS siehe EG X.3

Bit 7 = BUS siche EG X.3

EG X.14 Uber die Eingabezeile X.14 kann der Blockldngenzshler vom Kanal 1
abgefragt werden.

AG X.1 Die Ausgabezeile X.1 bestimmt die Betriebsbedingung des DSZ auf Kanal 1.
Bit 0 = AG Das Bit gibt die DatenfluBrichtung an.

Bit 1 = MRUA Das Bit muB gesetzt werden, wenn ein zeitkritisches
Gerdt angeschlossen ist.
AG X.2 Uber die Ausgabezeile X.2 wird der DSZ gelscht.
Bit 0 = LOB Absetzen des Loschbefehls
Bit 1 = MLO Mit MLO werden die Merker LO und PFS gesetzt.

AG X.4 Uber die Ausgabezeilen AG X.4 und AG X.6 wird der BlockadreBzghler

und X.6 fur den Kanal 1 geladen. Der BAZ ist ein 20 Bit RAM=Register, der mit der
Anfangsadresse ab der ein Informationsblock ausgelesen bzw. eingeschrieben
werden soll, geladen wird. Der BAZ wird nach jedem Speicherzugriff um
2 erhsht.

AG X.7 siehe AG X.4 und AG X.6, nur fur Kanal 2.

und X. 10

AG X.11 siehe AG X.1, nur fur Kanal 1.

AG X.12 Uber die Ausgabezeile X.12 wird der Blockldngenzéhler fur den Kanal 2
geladen. Der BLZ ist ein RAM-Register in dem die Anzahl der zu Ubertra-
genden Zeichen abgelegt wird. Das Register ist 20 Bit breit. Davon werden
aber nur 16 Bit auf 0 gepruft, d.h. die max. Blockldnge betrégt 64 K.

AG X.14 siehe AG X.12, nur fur Kanal 1.

XDORF COMPUTER AG
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18 Lochkartenleser 0491.01

18.1 Adressierung

Die Adresse des LKL ist 13X(8).

Die Adresse wird Uber einen 20-pol. Winchester-Stecker auf dem LKL-Vorsatz

4011 im Lochkartenleser eingestellt.

e Kontaktbelegung

A x AWR 4 N = AdreBauswahl =
» B e AWR 5N = AdreBauswahl =
2 £ AWR 6N = AdreBauswahl =
E AWR 7N = AdreBauswahl =
s ” % AWR 8 N = AdreBauswahl =
L °* AWR 9N = AdreBauswahl =
v M ® AWRTON = AdreBauswahl =
B3 AWRTIN = AdreBauswahl =
i CSVN = Codierstecker =
. U . vorhanden
w % x
b o ACHTUNG:

AWR4 N hat die Wertigkeit 23
AWR5 N hat die Wertigkeit 24

:

Kontakt
Kontakt
Kontakt
Kontakt
Kontakt
Kontakt
Kontakt
Kontakt
Kontakt

UsW .

>z T e e )

Fur die Adresse 13X(g) werden die Steckerpunkte C - D - E - H - R - X

gebrickt.
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E/A-Belegung

18.2
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18.2.1  Beschreibung der E/A-Belegung

EG 0.0

EG-X.Y. 1

Die durch AG-Zeile 0 ausgegebene Interrupt-Nummer kann durch
EG 0.0 Bit 1 - 8 abgerufen werden (vorausgesetzt, dal am LKL-
Vorsatz ein Interrupt angemeldet wurde.

Durch Abfragen der EG-Zeile 1, Bit 1 - 8 kdnnen verschiedene
Fehler- und Statusmeldungen eingeholt werden.

Bit 2

Bit 3

Bit 4

Bit 5

Bit 6

Start Lesezyklus

"Start Lesezyklus" wird mit der positiven Flanke von BUSY
gesetzt, und mit CLZ4 und IF 2 bzw. LOPE zurickgesetzt.

READY

Dieses Bit zeigt an, daB sich der LKL in einem Betriebs-
zustand befindet, in dem er bereit ist, einen Kartentrans-
portbefehl entgegenzunehmen. Es wird Netzausfall oder
einen Fehler im LKL gelsscht.

MOTION CHECK

Durch dieses Bit wird ein Transportfehler angezeigt. Es ist
entweder der Transport der Karte (n) nicht méglich oder die
Karte (n-1) konnte nicht vollstandig ‘abgelegt werden. Das
Signal wird durch Netzausfall gelsscht.

HOPPER CHECK

Dieses Bit zeigt an, daB entweder das Zufuhrfach leer oder
das Ablagefach voll geworden ist. Es darf keine Karte
zuriickge legt werden.

ERROR

Dieses Bit wird gesetzt, wenn wéhrend des Lesens einer
Karte ein Fehler bei den Hell/Dunkel-Kontrollen am Anfang
und am Ende der Karte festgestellt wurde. Die Karte, bei
der dieser Fehler festgestellt wurde, muB zurickgelegt wer-
den, um erneut gelesen zu werden. Das Signal wird durch
Netzausfall geldscht.
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EG 0.1

AG X.Y.0

AG X.Y.1

Bit 7 Mehrfachlochung

Dieses Bit wird gesetzt, wenn innerhalb einer Spalte auf
einer Karte mehr als eine Lochung in den Zeilen 1 =7
erkannt wurde. Das Setzen des Merkers wird bei bindgrer
Datenubertragung und innerhalb einer Fensterausblendung
unterdriickt. Geldscht wird der Merker durch den néchsten
dynamischen EG-Befeh! Zeile 1 oder durch Netzausfall.

Bit 8 Parityfehler-Schnittstelle

Wenn bei der Ubertragung vom DSZ zum LKL-Vorsatz im
Informationszyklus falsche Paritét erkannt wird, wird der
Merker "Parityfehler" gesetzt. AuBerdem wird das Signal
QUITT nicht geschaltet. Der DSZ wird also Zeitfehler fest-
stellen. Wird im AdreBzyklus falsche Paritét erkannt, wird
nur das Signal QUITT nicht geschaltet.

Durch EG-Zeile 2 kann die Information der Karte dynamisch uber
den DSZ zum Rechner Ubernommen werden. Es wird kein Interrupt

fur Ende Datenibertragung ausgelost.
Es besteht auch die Méglichkeit, zundchst einige Spalten dynamisch
zu Ubertragen und dann den Rest durch automatischen Datenverkehr.

Durch die Eingabe-Zeile 3 und 4 Bit 1 - 6 kdnnen die 12 Infor-
mationsleitungen (Zeilen) des LKL abgefragt werden.

Bit 7 in Zeile 3 gibt den Zustand des LKL-Signals BUSY an.

Bit 8 in Zeile 3 wechselt von "Index-Mark" zu "Index Mark",
wiahrend des Lesens einer Karte, seinen Zustand.

Bit 8 in Zeile 4 ist "1", wenn der Spaltenzghler des LKL-Vor-
satzes "0" ist.

Uber Eingabe-Zeile 0.1 wird die im Puffer stehende Information
tber den DSZ zum Speicher Ubertragen.

Mit der AG-Zeile 0 wird die Inferrupt-Nummer des LKL-Vorsatzes
in ein 8 Bit breites Interrupt-Register abgestellt (INF1 - INF8).

Mit dieser Ausgabe wird die Anzahl "L" der zu bertragenden Spal-
ten in ein 7 Bit breites Zdhlregister Ubernommen (Bit 1 - 7).
Entsprechend des Wertes des Zthlregisters werden "L" Spalten
Ubertragen.
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und

AG X.Y.4

AG X.Y.2
X.Y.3

Der Bereich eines auszublendenden Fensters (z.B. Mikrofilmfenster)
kann durch folgende Angaben definiert werden:

Bit 1 = 7 in AG-Zeile 2: K = letzte Spalte vor dem Fenster.

Bit 1 = 7 in AG-Zeile 3: | = letzte Spalte des Fensters mit K £
80 und | = 80.

Durch Ausgabe von Bit 1 - 8 in AG-Zeile 4 kénnen verschiedene
Funktionen ausgeldst werden.

Bit 1 Interrupt-Kanal=Sperre

Durch die Ausgabe von Bit 1 = "1" kann die Interrupt-
Auslssung durch den LKL-Vorsatz gesperrt werden. Alle
Ubrigen Funktionen bleiben hiervon unberihrt.

Bit 2  Start Lesen

Durch die Ausgabe dieses Bits wird, sofern sich der LKL im
Betriebszustand READY befindet, das Lesen einer Karte ver=
anlaBt. "Start Lesen" fur die ndchste Karte kommt erst,
nachdem der Interrupt fur "Ende Lesen" bearbeitet wurde.

Bit 3 Start Ubertragung

Durch die Ausgabe dieses Bits wird vom LKL-Vorsatz der
automatische Datenverkehr mit dem DSZ gestartet. Es wird:
die vorgegebene Anzahl (AG 0.1) von Spalteninformationen
an die ZE ubertragen. o

Bit 4 Losch-Befehl

Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Inhalt des Puffers
fur ungultig erkldrt. Die Merker Mehrfachlochung, Start,
Lesezyklus, Takt Lesen, Interrupt-Sperre, Parityfehler Infor-
mation sowie der Spaltenzdhler, die Fensterregister und die
Interrupt-Merker-FF werden in Grundstellung geldscht.
Danach kann ein neuer Lesezyklus gestartet werden.

Bit 5 Datentbertragung bindr

Durch die Ausgabe dieses Bits erfolgt die Uberrragung der
Daten bindr. Bei nicht gesetztem Bit erfolgt die Ubertra-
gung codiert.
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Standardlochkarte codiert

Diese Betriebsart ist die am meisten verbreitete. Die Infor-
mation einer Spalte wird in 8 Bit = 1 Byte Ubertragen.
Die Zeilen 1 = 7 werden bindr auf 3 Bit codiert, wahrend
die Ubrigen 5 Zeilen direkt ausgegeben werden.

Bit 1. 20

Bit 2: 21 } Zeilen 1 bis 7 codiert
Bit 3: 22

Bit 4: Zeile

Bit 5: Zeile 11
Bit 6: Zeile 12
Bit 7: Zeile 9
Bit 8: Zeile 8

Standardlochkarte bindr

Diese Betriebsart wird durch das Setzen von Bit in AG-Zeile
4 gewdhlt. Jede Spalte wird in zwei Byte ibertragen. Das
Setzen des Merkers "Mherfachlochung" wird unterbrochen.

Bitbelegung der zwei Byte:

1. Byte 2. Byte

Bit 1: Zeile 12 Bit 1: Zeile 4
Bit 2: Zeile 11 Bit 2: Zeile 5
Bit 3: Zeile 0 Bit 3: Zeile 6
Bit 4: Zeile 1 Bit 4: Zeile 7
Bit 5: Zeile 2 Bit 5: Zeile 8
Bit 6: Zeile 3 Bit 6: Zeile 9
Bit 7: 0O Bitds U

Bit 8: 0 Bit 8: 0

Bit 6 Markierungskarte Lesen

Durch die Ausgabe dieses Bits muB dem LKL-Vorsatz mit
oder vor der Ausgab/e von "Start Lesen" mitgeteilt werden,
daB Markierungskarten gelesen werden sollen. In diesem
Fall wird der Interrupt fur "Ende Lesen" nicht nach dem
letzten Index Mark, sondern max. 40 ps, nachdem BUSY
vom LKL "0" wurde, angemeldet. Hierdurch verringert sich
die max. Lesegeschwindigkeit des Lochkartenlesers.

Bit 7 Prufinterrupt

Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Transport einer Karte
ausgelsst. Weitere Funktionen des LKL-Vorsatzes bleiben
hiervon unbetroffen.
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Bit 8 Pick Command

Durch die Ausgabe dieses Bits wird der Transport einer Karte
ausgelsst. Weitere Funktionen des LKL-Vorsatzes bleiben
hiervon unberihrt.

AuBer Bit 1 werden alle anderen Bits der AG-Zeile 4 intern geldscht.
Bit 1 kann nur per Programm geldscht werden.

18.3 Steckerbelegung
18.3.1  60-pol. Ericsson-Stecker
‘ Kabeleingang
5 4 3l 21 ovim 1 z1
10 81 rc 7 | ov(z1/z2) &l 22
15 14 13 | BRT 12 OV (PC/BRT) 11 73
20 19 18 | Busy 17 | ov (zarza) 16| za
25 24 23 | werF 22 | ov (Busv/Ler) |21 z5
30 29 28 | FaF 27 |ovizszezn |26 | zs
35 34 33| TRF 7 32 | ov(FaF/TRR) - |31 27
40 39 38 37 36} 28
45 44 43 42 | ov (z8/29/20) 4] 29
50 49 48 47 461 5
55 54 53 52 | ov(z11/212) 51 1
60 59 58 57 56 z12
Stecker A Stecker B
e B St (5140
auf Chassis imPult 0784 X . MC-Buchse — o auf LKL
229
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18.3.2  38-pol. Elko-Buchse
e J2 1/O-Signal Connector Pin List
Pin | Signal Description
A D12 Z12 Row 12 Data
B D11 Z11 Row 11 Data
C DO Z9 Row 0 Data
D D1 Z1 Row 1 Data
E D12 (RET) oV (Z12)
F | D1l (RET) oV (z11)
H | DO RET) oV (Z 0)
3 D1 (RET) oV (Z 1)
K D2 Z2 Row 2 Data
L D3 Z.3 Row 3 Data
M D4 Z4 Row 4 Data
N D5 Z.-3 Row 5 Data
P D2 (RET) oV (Z 2
R D3 (RED oV (Z 3)
S D 4 (RET) oV (Z 4)
T | D5 (RED oV (Z 5)
U D é6 Z6
\ B'7 Z7 Row 7 Data
w | D& RED oV (Z 8
X D7 (RET) oV (Z 7)
Y D8 Z38 Row 8 Data
Z D@9 48, Row 9@ Data
AA | IM IM Index Mark
BB RDY BRT Ready
cc|ps (e oV (Z 8
DD | D9 (RET) oV (Z 9
EE | IM (RET)/GRD oV (IM) Signal Ground
FF | RDY (RET) 0V (BRT)
HH | ERROR LEE - Error
JJ | HCK FAF Hopper Check
KK | MOCK TRF Motion Check
it | PC PC Pick Command
MM| BSY BUSY Busy
NN/| Error (RET) 0V (LEF)
PP HCK (RET) 0V (FAF)
RR | MOCK (RET) 0V (TRF)
SS | PC (RET) oV (PO
TT | BSY (RET) 0V (BUSY)
230 4,78
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19 Magnetbandcassette

19.1 Codierschalter fiir MBC-Controller auf der PSP

ON

OFF_

Fur die E/A-Adresse 36X die Schalter 1, 4, 5, 6, 7 in ON=Stellung.
Schalter 1 = GADN

Schalter 2 = frei

Schalter 3 = A3N
Schalter 4 = A4 N
Schalter 5 = A5N
Schalter 6 = A6 N
Schalter 7 = A7 N
Schalter 8 = frei

fisliaisfi2[uifiof o] 8 7] 6[5[4[3]2]1[0]

Schalter

19.2 Allgemeines

Der MBC-Controller (Modul=Nr. 2452.00) ist ein Doppeleinschub auf der PSP.

Der Controller ermsglicht die Aufzeichnung und Wiedergabe digitaler Informationen
im Nixdorf-Aufzeichnungsverfahren auf Magnetbandcassette (NAMBC) mit einer
Datenrate von 436 Zeichen/Sekunde beim Schreiben und beim Lesen.

Es kann nur ein Gerdt Uber das Kabel 7083.00 mit einer max. Ldnge von 7 m
angeschlossen werden.
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19.3 E/A-Belegung
! 7 6 5 4 3 2 1 0
Zeile
EG 0.0 frei frei  fe———————— Interrupt=Nr. 0
|
I I
EGC x.0 frei frei f——— Interrupt=Nr. Lh e d MO
| | |
I [ l
EG x.1 Lesedaten
EG x.2 INT ZZ4 OPE BLU PUZ LD PFS LO
EG x.3 ECMA | GER2 STL SLA SRS SR REA
EG x.4 LD PAF BZF CRCF AGF BEA
EG x.7 AUM WEV ZUM
AG x.1 Schreibdaten
AG x.2  |[INTKPS INTLO | SPLO | MLO | LOB
AG x.3 SR SSW ENT LAU SPU LBE LAZ RUW
AG x.4 GER2
AG x.7 WEL WER
4,78
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19.3.1  Beschreibung der E/A-Belegung

EG 0.0

Rechnerzeile fur Interrupt-Nummer

EG x.0

Interrupt=-Nummer vom MBC-Controller (fur Testzwecke)

EG x.1

Lesedaten

EG x:2

Bit 0 = LO Merker "Loschen"

Bit 1 = PFS Merker "Parityfehler Schnittstelle" ist nur bei Ausgaben
im Informationszyklus maglich.

Bit 2 = LD Merker "Lost Data"

Bit 3 = PUZ Merker "Pufferzustand"; beim Schreiben durfen Zeichen
ausgegeben werden, beim Lesen dirfen Zeichen abgeholt
werden.

Bit 4 = BLU Merker' "Blocklicke"; es darf bereits eine neue aber nur
gleiche Operation wie die noch laufende gestartet werden
(Durchlaufen).

Bit 5 = OPE Merker "Operation Ende"

Bit 6 = ZZ 4 Merker "Zustand Zeile 4"; in Zeile 4 ist ein Merker
gesetzt.

Bit 7 = INT Merker "Interrupt"

EG=x.3

Bit 0 = REA Ready; das Laufwerk ist betriebsbereit.

Bit 1 = SR Schreiben

Bit 2 = SRS Schreibsperre; die Cassette kann nicht beschrieben werden.

Bit 3 = SLA Spurlage; Erkennung der Seite A und B.

Bit 4 = STL Stapelleser ist angeschlossen.

4.78
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Bit 6 = GER2 Gerdt 2 ist angewdhlt
Bit 7 = ECMA Der Controller arbeitet im ECMA-Verfahren
e EG x.4
Bit 1 = BEA Bandende oder -anfang; es kann die Anfangs- oder Ende-
marke, der Vor- oder Nachspann gewesen sein. BEA wird
mit MLO oder LOB geltscht.
Bit 3 = AGF Ausgabefehler wird gesetzt, wenn wihrend OPE = 0
Zeile 3 oder eine andere Funktion gestartet wird (auBer
Durchlaufen). gl
Bit 4 = CRCF CRC-Fehler
Bit 5 = BZF Bitanzahlfehler; ein Zeichen im Block bestand nicht aus
9 Bit.
Bit 6 = PAF Parityfehler; ein Zeichen im Block hatte beim Lesen oder
Kontrollesen Parityfehler.
Bit 7 = LD Lost Data
o EGx.7
Bit 0 = ZUM Zufuhrmagazin-Bedienung erforderlich
Bit 1 = WEV Wechselvorgang lguft
Bit 2 = AUM Auswurfmagazin-Bedienung erforderlich
e AG x.1

Schreibdaten

AG x.2

Bit 0 = LOB
Bit 1 = MLO
Bit 2 = SPLO
Bit 3 = INTLO
Bit 7 = INTKPS

Loschbefehl

Merker lsschen; kann wihrend einer laufenden Operation
ausgegeben werden. Es werden nur Merker und Zustands-
melder sowie Datenregister gelsscht, nicht aber die lau-
fende Operation.

Spulen lsschen
Interrupt l&schen

Interrupt-Kanalsperre

236

4.78

make liable to pay damages.

productios



NIXDORFE
COMPUTER
Kundendienst i 8870/1/3 N
e AG x.3
Bit 0 = RUW Ruckwdrts
Bit 1 = LAZ Langzeit
Bit 2 = LBE Lauf auf Bandanfangs— oder Bandendemarke
Bit 3 = SPU Spulen auf Vor- oder Nachspann
Bit 4 = LAU Lauf - Transport mit konstanter Geschwindigkeit
Bit 5 = ENT Enfriegeln; Cassette auswerfen
o § Bit 6 = SSW Schreibschwelle
Bif 7 = SR Schreiben
8 e AG x.4

Bit 0 = GER2 Gerdt 2

e AG x.7
g Bit 3 = WER Wechseln nach rechts
Bit 5 = WEL Wechseln nach links
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19.4 Technische Daten

Datentrager

Bandlénge
Bandgeschwindigkeit
Ruckspul-/Vorspulzeit
Start-Zeit

Stop-Zeit

Bandanfangs-/endemarkierungen

Bitdichte
Bitfrequenz
Zeichendichte
Zeichenfrequenz
Zeichenliicke
Blockldnge
Blocklicke
Zeichenaufbau
Paritybildung
Prifzeichen
Bandkapazitét
Betriebsart
Schreibverfahren
Magnetkopf
Abmessungen

Magnete

Anzahl der Motoren

genormte Compactcassette
86 m

8,4 ips = 22 cm/sek +5 %
ca. 30 sek fur 86 m Band
kleiner 10 ms

kleiner 8 ms

Lochungen im Abstand von 60 cm von
Bandanfang und -ende

556 bpi = 22 Bit/cm

4800 Bit/sek

2 Zeichen/mm

436 Zeichen/sek

2 Bits

min. 2 - max. 256 Zeichen

Vs e

8 Datenbits + 1 Paritybit

hardwaremdBig (Bit 9 auf odd)

hardwaremaBig (letztes Zeichen im Block CRC)
1320 Blscke, bei 100 Zeichen Blockldnge
RWW (Read-Whilst-Write)

Wecheltaktschrift nach DIN 66010

1 Schreibspalt / 1 Lesespalt

Lénge 240 mm, Breite 140 mm, Hshe 100 mm

Vorlauf, Rucklauf, Kopfriickzug, Deckel-
entriegelung

1 Capstan-Motor, 2 Spulmotoren

238
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19.5 Kabelplan
Stecker A Stecker A |
E 1 +24V T +24V
E 2 +24V E 2 +24V
3 oV 3 oV
4 oV F 4 oV
5 5
E -6 &5V FP = + 5V EP
7 + 5V FP F + -5\ FR
8 + 5V FP 8 + 5V FP
9 - 6V -9 - 6V
10 INFSR 2 N 10 INFSRTN
It INFSR 2 T INFSR 1
- 12 LSW 12 LSW
B LET2 FE3 LET1
14 BE 2 14 BE
15 VL2 N 1557 VL EN
Té | RL2N Té RLIN
Z | KR2N |74 KR 1N
F18 DE2N 18 DEIN
19 SPV2ZN 19 SPV TN
F 20 SPR 2N 20 SPRTN
[ 21 SPL2N 21 SPL EN
22 R2N 22 RIN
23 S2 F 23 STN
24 LAG 2N 24 LAG TN
25 LAR 2N 25 LAR TN
26 | +5V MOT 26 +5V MOT
27 0V MOT 7 S oV MOT
| 28 +24V MOT u. MAG 28 +24V MOT u. MAG
29 STAN 29
30 MOS2 N 30 MOS 1N
31 FE
32 232
3 33
239
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r e 3
Hilse Huilse
1 @ 18 1 @ 18
o o e) [¢)
ov 10 S1 ov 10 S2
o ¢}
2 VLIN 19 2 VL2N 19
o o ) o
+24V 101 LAGIN +24V 1(; LAG2N
3 RLIN 20 3 RL2N 20
o o o o
-6V 12 LARIN -6V 12 LAR2N
o o
4 KRN 21 4 KR2N 21
o O O (e}
+5VFP 13 +5VMOT +5VFP 1(3 +5VMOT
0
5 DEIN 22 5 DE2N 22
o o o e)
INFSRIN 1(; oV MOT INFSR 2N ‘é 0VMOT
6 SPVIN g g SPV2N 23
INFSR1 13 +24V MOTuMAG INFSR 2 13 +24V MOT UMAG|
7 SPRIN 24 7 SPR2N 24
o o o o
LswW 106 LSW 155 STAN
8 SPLIN 25 8 SPL2N 25
O O o (€]
LET1 17 MOS1IN LET2 107 MOS2N
o
9 RIN 26 9 R2N 26
o o BO = o
BE1 c
O, O,
Stif Stift
& tift J i )
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20 Floppy-Disk-Drive

20.1 Codierschalter fiir Floppy-E/A auf der PSP (Modul-Nr. 2437.03)

ON

OFF

Fur die E/A-Adresse 23Xg Schalter 1, 3, 4 und 7 in ON=Stellung
Schalter T GADN

Schalter 2 A2N
Schalfter 3 A3N
Schalter 4 A4N
Schalter 5 A5N
Schalter 6 A6N
Schalter 7 A7N
Schalter 8 frei

[1shis]13]12]11]10] 9] 8{7[’6[ s]4]3[2]1] 0]

[e[7Tel5 4T3 2]

20.2 Allgemeines

Der Floppy-Drive-Controller schafft die Verbindung zwischen der PSP und den
uber die Ruckwand-Gerdteschnittstelle angeschlossenen Floppy-Drive.

Es kann nur ein Drive angeschlossen werden.

Das Aufzeichnungsverfahren ist IBM-kompatibel. Im Controller mu der PROM-
Satz 6060T.04 vorhanden sein.
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20.3 E/A-Belegung (IBM-kompatibel)
e T 6 5 4 3 2 1 0
Zeile
EG 0.0 e Interrupt=Nr. —
| | | |
| 1 | I
EG x.0 —— Interrupt-Nr.
T
EG 0.1 Eingabedaten bei DSZ
| | | | | | .
I ! i [ ! I 1
EG x.1 Eingabedaten ohne DSZ
EG: %2 INT BTB N BUSY PES LO
EGx:3 DBTD DSPD | SIDE 1 SPO SEF
EG x.4 f——— Fehler-Nr. —
| | |
I I 1
EG: x.7 Puffer-Zeiger
| I | | | |
| 1 I \ I | !
AG 0.1 Angabedaten bei DSIZ ] |
| |
I T [ I I I |
AG x.1 Ausgabedaten ohne DSZ
AG x.2 INTKSP | INTLO | OEF MLO LOB
AG x.3 [Schwelle [SST/SW 1| DSZ OP-Code
| | |
I | |
AG x.4 PufferI-Zeiger :
| |
0=128 0=128 ! [ [ I
AG %.5 INIT PHZ Sektor=Nr. (Soll)———=
1=256 1=256 i i i I
AG x.6 Spur=Nr. (Soll)
AG x.7 KNR UNIT2 [ UNIT 1
242 4.78
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20.3.1  Beschreibung der E/A-Belegung

EG 0.0 oder EG x.0 Interrupteingabe

Hat der Controller einen Interruptwunsch und innerhalb der Interruptkette zur
Zeit den hdchsten Rang, so antwortet er auf den Befehl EG 0.0 mit der
Interrupt-Nummer (Geréteadresse 2 Bit nach rechts geshiftet).

Liegt kein Interruptwunsch vor oder hat ein anderes Gerét eine hohere
Prioritdt, so antwortet der Controller nicht auf EG 0.0.

Der Befehl EG x.0 dient nur zu Testzwecken, er gestattet die Abfrage der
Interrupt-Nummer unabhiingig von dem Zustand der Interrupt-Logik.

EG-0.1-oder EG x.} Dateneingabe

Mit dem Befehl EG x.1 wird ein Zeichen aus dem Sektorpuffer gelesen und
anschlieBend der Pufferzeiger um 1 erhsht. Der Sektorpuffer wird dabei bit-
seriell gelesen, d.h. nach jedem Datenlesebefehl (EG x.1) benétigt das
Mikroprogramm 15,4 ps zum Lesen des ndichsten Zeichens aus dem Puffer.

Nach Ausgabe des Ausgabebits "DSZ" (Bit 5 = 1) gibt der Controller jeweils
eine DSZ-Anfrage aus, wenn ein Zeichen aus dem Puffer zur Verfigung steht,
d.h. jede 15 ps. Der Rechner antwortet automatisch mit EG 0.1, um dieses
Zeichen abzuholen.

Wird kein EG 0.1 gesendet, so wird nach 100 ps ein Interrupt mit der
Fehlermeldung-Nr. 11 = DSZ-Verkehr nicht richtig beendet, ausgegeben.

EG x.2 Eingabe Statuswort-Controller

Mit EG x.2 wird der Status des Controllers abgefragt. Die einzelnen Bit-
stellen des Statuswortes haben folgende Bedeutung:

Bit O: Lo Merker: Controller gelsscht

Bit 1: PFS.  Merker: Parityfehler (AG-Information)

Bit 2: BUSY Controller belegt

Bit 3: BTBN FD-Drive nicht befriebsbereit

Bit 4-6: Null

Bit 7: INT  Merker: Interrupt

Merker LO: Dieser Merker "Loschen" wird gesetzt, wenn das Gerdt uber

das Signal LON oder den Befehl LOB gelsscht wurde. Der
Merker wird durch den Befehl "Merker loschen" (MLO)
gelsscht. Nach der Einschaltnormierung ist der Merker LO
gesefzt.

4.78
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Merker PFS:

Meldung BTB N:

Meldung BUSY:

Dieser Merker "Parityfehler-Schnittstelle" wird bei einem
Parityfehler im Informationszyklus (Ausgabe) gesetzt und
mit dem Befehl "Merker l&schen" (MLO) gelsscht.

Im Bit 5 "FD-Drive nicht betriebsbereit" wird der Zustand
der FD-Einheit gekennzeichnet.

Wenn im Controller DSZ-Verkehr betrieben oder ein E/A-
Auftrag It. OP-Code der Ausgabezeile AG x.3 bearbeitet
werden soll, so ist BUSY so lange gesetzt, wie diese
Betriebsarten ausgefihrt werden.

Am Ende des E/A-Auftrages und des DSZ-Verkehrs wird
mit dem Rucksetzen von BUSY ein Interrupt gegeben.

Ein E/A-Auftrag wird vom Controller nur angenommen,
und der DSZ-Verkehr wird nur betrieben, wenn vorher
BUSY = 0 ist. Zu beachten ist jedoch, daB BUSY im DSZ-
Betrieb mit EG x.2 nicht abfragbar ist. Das Ende des
DSZ-Verkehrs kann nur Gber Interrupt erkannt werden.

E/A-Auftrag sowie DSZ-Verkehr kann durch das Normie-
rungssignal LO vorzeitig beendet werden, nicht jedoch
mit dem Loschbefehl.

Merker INT: Dieser Merker "Interrupt" ist gesetzt, wenn das Gerdt
einen Interruptwunsch hat, d.h. nach Ende eines E/A-
Auftrags und DSZ-Verkehrs. Dieser Wunsch und damit der
Merker INT ist unabhéngig von der Interrupt-Vorrangkette
und einer unter Umsténden gesetzten "Kanalsperre™.

e EG .3 Eingabe Statuswort FD-Drive

Mit EG x.3 wird der Status des FD-Drives abgefragt. Dieses Statuswort gibt

den Zustand und die ldentifikation des FD-Drives an, Die einzelnen Bitstellen

des Statuswortes haben folgende Bedeutung:

Bit 0 = SEF Mit Erkennen der Schreibfreigabe Bit 0 = 1 darf die im
FD-Drive befindliche Diskette beschrieben werden.

Bit 1 =SP O Der Schreib-Lese-Kopf im jeweils adressierten FD-Drive
befindet sich uber Spur 0.

Bit 2 = SIDE 2 Drive ldentifikation
Seite 2 der im adressierten FD-Drive befindlichen Diskette
soll beschrieben oder gelesen werden (fur zukinftige FD-
Drives).
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Bit 3 = DSPD Drive ldentifikation
Doppelte Spurdichte (fur zukinftige FD-Drives).

Bit 4 = DPTD Drive ldentifikation
Doppelte Bitdichte (fur zukinftige FD-Drives)

Bit 5 - 7 Null
. e EG x.4 Eingabe Fehlerregister

Folgende Fehler sind Uber die Eingabezeile EG x.4 abfragbar:

Fehler-Nr.: 0 kein Fehler
1 AdreBmarke nicht gefunden AM-FE
2 Sektornummer nicht gefunden SNR-FE
3 defekte Spur (ID-Feld = FFFF) DEF-SP
4 falsche Spurnummer SPNR-FE
5 CRC des ID-Feldes falsch CRC1-FE
6 Datenmarke nicht gefunden DM-FE
7 Kopf=Nr. falsch KNR-FE
8 CRC des Datenfeldes falsch CRC2-FE
9  VGL. negativ VGL-FE
10  POS-Fehler POS-FE

11 DSZ-Verkehr nicht richtig beendet  DSZ-FE
12 durch Pos.-Fehler Spur 00 erreicht  POSO-FE

Bit 5 und & der Fehlerzeile EG x.4 enthdlt zusdtzlich zum Fehlerregister
zwei Merker mit folgender Bedeutung:

Bit5 =1 deleted record gelesen
0: normal record gelesen
Bit 6 =T Sektorldnge 256 Bytes
0: Sektorlange 128 Bytes
Bit 4,7 =0
e EG x.7

Mit dem Befehl EG x.7 kann der aktuelle Pufferzeigerstand ausgelesen
werden.
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AG 0.1 oder AG x.1 Datenausgabe
Mit dem Befehl AG x.1 wird ein Zeichen in den Sektorpuffer geschrieben

und anschlieBend der Pufferzeiger um 1 erhsht. In den Sektorpuffer wird dabei

bitseriell geschrieben, d.h. nach jedem Datenschreibbefehi (AG x.1) benstigt
das Mikroprogramm max. 14 ps zum Schreiben des ausgegebenen Zeichens in

den Puffer.

Nach Ausgabe des Ausgabebits "DSZ" (Bit 5 = 1) gibt der Controller jeweils
eine DSZ-Anfrage aus, wenn das nichste Zeichen in den Puffer Ubernommen
werden kann, d.h. nach max. 14 ps. Die DSZ-Einheit stellt daraufhin auto-
matisch mit AG 0.1 das niichste Zeichen zur Verfugung.

Wird kein AG 0.1 gesendet, so wird nach ca. 100 ps ein Interrupt mit der
Fehlermeldung 11 = DSZ-Verkehr nicht richtig beendet, ausgegeben.

AG x.2 Statusausgabe
Die Bitstellen der Ausgabezeile AG x.2 haben folgende Bedeutung:

Bit O: LOB Controller normieren

Bit 1: MLO Merker loschen

Bit 2-4: Null

BiY O3 OEF mechanische Freigabe der Diskette
Bit 6: INTLO Interruptmerker loschen

Bit 7: INTKSP  Interrupt=-Kanalsperre

Mit LOB (Bit 0) der Ausgabezeile wird cin Normierungssignal fur den Con-

troller ausgegeben. Dieses Signal kommt nur zur Wirkung, wenn der Confroller

keinen E/A-Auftrag ausfuhrt (BUSY = 0; oder keinen DSZ-Verkehr betreibt.

Wenn eine Ausgabe von Bit 1 = MLO - eifolgt, werden folgende Merker
des Statuswortes (EG x.2) gelsscht:

Bit 0 = LO Merker: Controller geloscht
Bit 1 = PFS Merker: Parityfehler (AG -Information)

Mit Bit 5 dieser Ausgabezeile erfolgt diz echanische Freigabe der Diskette,
um diese aus dem FD-Drive entnehmen zu konnen.

Mit Bit 6 der Ausgabezeile (INTLO) erfolgt ein Loschen des Interrupt-Merkers.

Befehl INTKSP: Durch den Befehl "Interrupt-Kanalsperre" wird die Meldung
eines Interrupts durch den Controller gesperrt. Hat der
Controller zu diesem Zeitpunkt bereits einen Interrupt ge-
meldet, wird die Anmeldung zuriickgenommen. Der Merker
"Interrupt" bleibt jedoch weiterhin gesetzt.
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e AG x.3 Ausgabe der E/A-Aufirdge

Bei der Ausgabe des OP-Codes AG x.3 wird der E/A-Auftrag erteilt und
damit der zugehorige Funktionsablauf im Controller gestartet.

Folgende OP-Codes sind maglich:

ihrem Inhalt

Schadenersatz.

F OP-Code (Bit 0-3)| Operation

£ 0 NOP keine Ausfuhrung eines E/A-Auftrags

= 1 RST Restore-Positionierung auf Spur Null
2~ PS| Positionieren um eine Spur nach innen

L 3=TPOS Positionieren wenn Istspur # Sollspur

4-—fES Lesen
5 SNR Schreiben normal record mit Positionierung wenn
6 SDR Schreiben deleted record Istspur # Sollspur
7_-EVG Lesen mit Vergleich
8 IKL Initialisieren und Kontrollesen einer Spur
E: “FSA Positionieren um eine Spur nach auBlen

Mit Bit 5 von AG x.3 wird der DSZ-Betrieb festgelegt. Ist Bit 5 gesetzt,
dann wird unabhtingig vom OP-Code ein Datentransport im DSZ-Betrieb aus-
gefuhrt.

Bei Ausgabe des OP-Codes "0" (OPC: 0 = NOP) und am Anfang eines jeden
E/A-Aufirages wird die Fehlerzeile EG x.4 (einschl. Merker) gelsscht.

Die Ausgabe eines oben nicht aufgefuhrten OP-Codes ist nicht erlaubt.

In den Bits 6 und 7 kann beim Lesen und Lesen mit Vergleich eine unter-
schiedliche Leseschwelle festgelegt werden. Die Ausgabe erfolgt codiert:

Bit 7 / Bit 6 | Lesestrom- / Schreibstromumschaltung

0 0 mittlere- mittlere- Schwelle

0 1 niedrige- niedrige- Schwelle (empfindlich)
1 X hohe Schwelle (unempfindlich)

Beim Schreiben muB3 in Bit 6 ab Spur 44 der Schreibstrom auf eine niedrige
Schwelle umgeschaltet werden.

o AG x.4 Ausgabe Pufferzeiger

Der Pufferzeiger wird mit dem Ausgabebefehl AG x.4 gesetzt. Nach einem
E/A-Auftrag und nach der Datenibertragung im DSZ-Betrieb ist der Puffer-
zeiger immer auf Null.

Die Erhshung des Pufferzeigers um 1 nach Datenein- und Ausgabebefehlen
erfolgt modulo 256, d.h. nach Adressierung der Pufferzelle 255 geht der
Zeiger auf Null.
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Bei Datenein- und -ausgaben (EG x.1, AG x.1) kann der Pufferzeiger der
AG x.4 auf eine gewinschte Sektorpuffer-Adresse gebracht werden.

Bei DSZ-Verkehr muB folgendes beachtet werden:

Wird nach einem E/A-Auftrag der ganze Pufferinhalt (bei doppelter Sektor-
lénge -256 Bytes) geschrieben oder gelesen, so ist der Pufferzeiger richtig
gesetzt. Soll jedoch nur die Halfte des Pufferinhaltes (einfache Sektorlange
-128 Bytes) gelesen oder geschrieben werden, so muf der Pufferzeiger auf
Adresse 8.0 gesetzt werden. (Beim Schreiben, wenn nachfolgend wieder ein
Auftrag Schreiben mit einfacher Sektorlinge ausgefuhrt wird.) Bei den E/A-
Auftrigen Lesen und Schreiben geht der AdreBbereich im Puffer bei einfacher
Sektorldnge immer von 8.0 - 15.15.

Nach dem Setzen des Pufferzeigers wird anschlieBend das dazugehsrige Zei-
chen bitseriell aus dem Sektorpuffer gelesen, d.h. nach jedem AG x.4
benstigt das Mikroprogramm 15,5 ps zum Lesen dieses Zeichens aus dem
Puffer.

AG x.5 Ausgabe Sektornummer und PHZ

Eine Ausgabe einer Sektornummer mit AG x.5 muB8 vor E/A-Auftrdgen wie
Lesen und Schreiben usw. (s. OP-Code 3-7) erfolgen.

Mit Bit 5 = PHZ wird im DSZ-Verkehr bei Dateneingaben entschieden, ob
aus dem Puffer 256 Zeichen = doppelte Blocklinge (PHZ = 1) oder 128 Zei-
chen = einfache Blockldnge (PHZ = 0) ausgerdumt werden sollen. Der Puffer-
zeiger ist zusdtzlich zu setzen.

AG x.6 Ausgabe Spurnummer

Mit AG x.6 wird vor einer Positionierung die gewinschte Spurnummer ausge-
geben. Diese Spurnummer bleibt bestehen bis sie von einem neuen Ausgabe-
befehl (AG x.6 gedndert wird.

Die Positionierung selbst erfolgt erst, wenn ein E/A-Auftrag mit dem OP-Code
3-7 ausgegeker wurde und die Spurnummer vorher gedndert wurde.

AG x.7 Ausgabe Gerdteadresse und Kopfnummer

Mit AG x.7 (Bit 0-1) wird die Gerdteadresse fur den FD-Drive bindr codiert
ausgegeben. Damit wird angegeben mit welchem der 4 FD-Drives gearbeitet
werden soll.

In Bit 5 dieser Ausgabezeile wird die Kopfnummer (nur fur zukinftige Drives)

angegeben.
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20.4 IBM Spur-Format fiir normal lange Sektoren (128 Byte Daten)

Das IBM Spur-Format besteht aus einer "Track Préambel", die mit dem Index 1
beginnt, 26 Sektoren und einer "Track Postamble", die mit dem Index endet.

e Track Prdambel

Beginnt mit dem Index und enthdlt Gap 1 und "Track Mark" (TM).

GCIp 1 46 Byte Daten: = X "00"} S
40 Byte Daten = X "FF" und
N 6 Byte Daten = X "00", Clock =X HEE®

Track Mark 1 Byte Daten = X "FC", Clock = X "D7"

e Sektor

Beginnt mit dem Ende der Track Préambel oder mit dem Ende des vorange-
gangenen Sektors und beinhaltet Gap 2, ID-Field, Gap 3 und das Data Field.

Gap 2 32 Byte Daten. = X "00" oder
26 Byte Daten = X "FF" und
6 Byte Daten = X "00".

Gap 2 trennt das ID=Field von der vorhergehenden Track
Préambel oder dem vorhergehenden Sektor.
ID-Field 7 Byte = 1 Byte Address Mark
4 Byte Spur-, Kopf-, Sektoradresse, DSL-Erkennung
2 Byte Cyclical Redundancy Check (CRC)

Address Mark 1 Byte Daten = X "FE", Clock = X "C7"

Address 4 Byte Daten = X "TTOHSSOB", wobei TT und SS die Spur-
und Sektoradresse als Bindrzshler enthdlt. Mit H und B =
0, 1 wird entschieden ob Kopfadresse 0 oder 1 und ob ein-
fache oder doppelte Sektorltnge vorliegt. Spur 20, Kopf 1,
Sektor 15 hat z.B. die Daten = X "14010F00". Unbrauchbare
Spuren werden ‘durch die AdreB-Daten = X "FF.FF.FF.FF",
die in allen 26 ID-Fields der Spur geschrieben wurden erkannt.

CRC 2 Bytes
Gap 3 17 Bytes Daten = X "00" oder

11 Bytes Daten X "FF" und
6 Bytes Daten = X "00"

Gap 3 trennt Datenfeld vom vorangegangenen |D-Field.
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Data Field 132 Byte = 1 Byte Data Mark (DM)
128 Byte Daten
2 Byte CRC
1 Guard =G-Byte)

Data Mark 1 Byte Daten = X "FB", Clock = X "C7" fur "undeleted
records" und Daten = X "F8", Clock = X "C7" fur deleted

records" .
Data 128 Byte Hex oder EBCDIC-Datenaufnahme
CRC 2 Byte e
Guard G 1 Byte Daten = X "00" oder X "FF", wird geschrieben wenn

die Initialisierung ausgefuhrt ist. Das Bitmuster Data = B "00"
oder B "11", Clock B "111" wird nach dem CRC geschrieben,
wenn ein normaler Schreibvorgang ausgefthrt ist.

o Track Postambel
Beginnt mit dem Ende des letzten Sektors, geht bis zum Index und beinhaltet

Gap 4.

Gap 4 273 Byte Daten = X "00" oder X "FF", wenn unter nominalen
Bedingungen initialisiert wurde. Die exakte Anzahl der ge-
schriebenen Bytes variiert durch Toleranzen.

Sektoren zshlen von 01 bis 26; Spuren zéhlen von 00 (auBen) bis 76 (innen).

Anmerkung:  Wenn in Gaps als Daten X "00" und X "FF" zugelassen sind,
schreibt der Controller (wie IBM) X "FF". Auch nach einem
normalen Schreibvorgang schreibt der Controller das Guard Byte
mit X "FF".

20.4.1  1BM Spur-Format fiir doppelt-lange Sektoren (256 Byte Daten)

Gegenuber dem Format unter Kapitel 20.4 ergeben sich folgende Anderungen:
a) Adresse im ID-Field: X "TTOOSSO1"
b) Data Field: 256 Byte Daten

c) Gap 2 ab zweiten Sektor: 47 Byte X "00"
41 Byte X "FF" und
6 Byte X "00"

d) Gap 4: 211 Byte X "00" oder X "FF"
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20.4.2  Spur- und Sektor-Format IBM-kompatibel
Index l
Gap 1 | Sektor 1 Sektor 26 |Gap 4
Gap 1 = Track Préambel setzt sich entweder aus 46 Byte mit 00-Information oder
aus 40 Byte mit FF- und 6 Byte mit O=Information zusammen.
Gap 4 = Track Postambel besteht aus 273 Byte mit 00- oder FF-Information.
Die Anzahl 273 kann durch Toleranzen variieren.
Sektor- A D
Kofbs Gap 2 M Adresse CRC 1 [Gap 3 M Daten CRC2 |G
Gap 2 = 32 Byte 00-Information oder 26 Byte FF- und 6 Byte 00-Information
AM = 1 Byte Address Mark FE-Information
Adresse = 4 Byte Spur-, Kopf- und Sektoradresse
CRC 1 2 Byte
Gap 3 = 17 Byte 00-Information oder 11 Byte FE- und 6 Byte 00-Information
DM = 1 Byte Data Mark FB-Information
Daten = 128 Byte
CRC 2 = 2 Byte
G = 1 Byte 00- oder FF-Information (Guard)

4.78
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20.5 Technische Daten

Aufzeichnungsverfahren:
Bitdichte (innere Spur):
Spurdichte:

Ubertragungsgeschwindigkeit:

Kapazitdt (formatiert:

bei normal langen Sektoren:

bei doppelt langen Sektoren:

Umdrehungszahl:
Zugriffszeit
mittlere Latenzzeit:

Positionierungszeit:

Doppe lfrequenz-Verfahren (Wechseltakischrift)
3200 bpi

48 tpi

250 Kbit/sec

256.256 Byte/Diskette
3.328 Byte/Spur
128 Byte/Sektor

295.680 Byte/Diskette
3.840 Byte/Spur
256 Byte/Sektor

360 U/min

83 ms
10 ms/Spur + 10 ms
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20.6 Standardschnittstelle ,,Laufwerk 0640"
Stecker AA Stecker BB
1[0V 1
3 2
3 | ADRIN 3
4 | ADR2N 4
5|0V 5 AA %
w 6 | LOFEHLN 6 H
7 | HEADLON 7 =
8 | HEADN 8 ¥
9 |ov 9 B8 | i} |
10 | REVN 10 = i
T STEPN 5 - o ibdns i we) 5
12 | SCHW2N 12
13| 0V 13
14 | SCHW 1 N/STRM 14
115 | RDENN ) | B5qac 5 =i | I
16 OEF N 16 € 12-pol. Siemens-Stecker
17 | ov sk » o
18 | WRDATN/RDCLKN/| |18 b6 = rei e g\ | EEtsencrivier
19 | WRENA N/RDAT N 19 e o =3 N
20 | WRPERMN 20 :
21 1ov - 21 b frel P21 | s
22 | READY N 22 | . IBMN b3 frei L3 d. i a3=220V ~
23 | SEKN 231 AWRGMN | 5o ira f 285 mobe
1
g;’ (l)r:I/D N gg ?\\\//\/R] K b1 = Schutzleiter | | 1§ i Sl
26 | TROON 26 | +5V :
27 | SIDEIN 2715, +5V : ——}
28 | DSPDN 28 | 45V .
125 oy - 29 =12V
30 | DPTDN 30 [ 0V
3] 31 | 0V
32 | LON 32 +24V
33 |ov 33 | +24V
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20.7 Steckerbelegung ,,Stecker A1/A2 und Stecker B1”
Stecker A1/A2 Stecker B1 PSP
1 ov 1 GND
2 | frei 2 IFON
3 | ADRTN 3 IFTN
4 | ADR2N 4 IF2N
5. 10V 5 GND
6 | LOFEHLN 6 | IF3N
7 | HEAD LOADN 7 IF4N
8 | HEADN 8 IF5N : N
9| ov 9 | GND
10 | REVERSN 10 IF6N
1 STEP N 11 IF7 N
112 | SCHW2N 12 | PARN
13 | 0V 13 GND
14 | SCHW I1N/STRMN 14 AG N
15 | RDEANN 15 ANFR N
16 | OEFN 16 STADN
17 | OV 17 GND
18 | WRDATN/LDCLKN 18 STIN
19 | WRENA N /LDATN 19 QUITTN
20 | WRPERMITN 20 INTN
21 oV 21 GND
22 | READY N 22 INSA N
23 | SEKTOR 23 INSE N
24 | INDEXN 1 |24 NE N
25 + OV 25 LON
26 | TRACKOIN 26 + 5V (Vss)
27 | SIDEN 27 = oV
128 DSPD N 28 + 5V
29 1 oV 29 -12V
30 | DBTDN 30 GND
31 | frei 31 GND
32 | LON 32 | +24v
33 1 0V 33 +24V
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